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Сервопривод ASD-A2: быстрый, надежный, точный электропривод 
для широкого круга задач и высокопроизводительного оборудования

Delta Electronics - ведущий производитель электроприводов и средств промышленной автоматизации, представляет 
новую высокопроизводительную серию ASD-A2 комплектных сервоприводов переменного тока.

Последние тенденции развития сервосистем требуют, чтобы сервопривод включал в себя контроллер управления 
движением и замыкал на себя контур позиционирования. В соответствии с этим Delta разработала серию ASD-A2, 
которая предлагает превосходные функции управления движением, позволяя обойтись без внешнего контроллера 
для большинства задач. Серия ASD-A2 имеет встроенную функцию Е-САМ (электронный кулачковый вал), которая 
является оптимальным решением для таких применений, как летающая пила, барабанные ножницы и другие задачи 
синхронизации движения. Новый полноценный режим позиционирования (Рг) - очень важная и уникальная функция, 
предоставляющая различные способы управления и увеличивающая производительность системы. Встроенный 
высокоскоростной коммуникационный интерфейс CANopen позволяет приводу интегрироваться с другими средствами 
автоматизации более эффективно и рационально. Управление в замкнутом контуре, фильтр подавления резонанса и 
вибрации, а так же функция синхронизации движения двух приводов портала помогают управлять сложным движением, 
требующим высокой точности и плавности хода.

Сервопривод серии ASD-A2 - это законченная многофункциональная сервосистема для 
применения в различных типах станков и промышленного оборудования.



Благодаря высокому разрешению (20 бит) встроенного 
энкодера, достигается высочайшая точность 
позиционирования сервопривода. Кроме того, функции 
CAPTURE и COMPARE для управлении положением 
от внешних высокоскоростных импульсных сигналов 
дают очень плавное движение. Другие дополнительные 
функциональные возможности, такие как широкая полоса 
пропускания ( I кГц), новейшее программное обеспечение для 
ПК с функцией высокоскоростного мониторинга (подобно 
цифровому осциллографу) и т.д., что значительно повышает 
производительность оборудования с ASD-A2.
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Диапазон мощностей моделей с EtherCAT: 
1ф/220В : 0.1 ~ 1.5 кВт 
Зф/400В : 0.4 -  7.5 кВт

Новые моде.'!и в линейке 
ASD-A 2 оснащены 
коммун икац пони ым 
интерфейсом Ether С А Т, 
ко тор ы й обеспеч ивает 
быструю и точную работу а 
реальном времени для самых 
требовател ьн ых нр имен ей и й.
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Возможности

1280000 имп/об

• Высокая точность

■ Серводвигатель ЕСМА
оборудован эн кодером с
20-битным разрешением
(I 280 000 имп/об),
что удовлетворяет очень
дел и кат н ы м применения м
сервопривода, и гарантирует
стабильную работу на очень
низких скоростях.

■ Поддержка абсолютных энкодеров.
Исходная позиция будет сохранена при выключении
питания привода. Внешняя батарея для абсолютного
энкодера легко устанавливается и подключается в
специальном отсеке.

■ Напряжение батареи: 3.5В DC.

Кабель подключения 
батарейного блока 

для абсолютного энкодера IW

Кабель
инкрементального
энксдера
ASD-ABEN0003
ASD-ABEN0005
ASD-ABEN1003
ASD-ABEN1005

Двигатель

Сервопривод

Коннектор CN2

Одинарный 
батарейный блок 
для абсолютного 
энкодера

О ш ибка
п о зи ц и о н и р о в а н и я

Ч астота S
задаю щ их и м п у л ь с о в

Высокая динамика

■ Полоса пропускания до I кГц.

■ Время успокоения менее I мс.

■ Время изменения скорости двигателя от -3000 до
3000 об/мин составляет 7мс (без нагрузки).
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•  Превосходное подавление вибрации

■ Встроенная функция автоматического подавления низкочастотной вибрации реализована с помощью 
двух фильтров, минимизирующих и полностью устраняющих вибрацию исполнительного механизма.

Подавление вибраций

Без подавления вибраций

Встроенная функция 
автоматического подавления 
высокочастотного резонанса 
реализована с помощью 
двух режекторных фильтров, 
полностью устраняющих 
резонанс механической системы.

Р е ж е кто р н ы й  ф ил ьтр

В и бра ци я П о д а вле ни е  ви б р а ц и и
2000

О .1 0 0 0

А к т и в и з а ц и я  ф у н кц и и  
п о д а в л е н и я  ви б р а ц и и

■ Резонансные частоты можно отслеживать с помощью функции FFT (быстрое преобразование Фурье) 
программного обеспечения ASDA-Soft, что поможет увеличить эффективность подавления резонанса.
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Возможности

CN2

Оптическая линейка

Полностью замкнутый контур позиционирования
Встроенный интерфейс (CN5) для подключения внешнего датчика 
положения (оптической линейки или энкодера) позволяет
создать второй замкнутый контур обратной связи по О с н о в н о й  эн кодер 
положению непосредственно исполнительного 
механизма для задач высокоточного позиционирования.

Благодаря второму контуру обратной связи по 
положению можно устранить погрешности 
позиционирования из-за таких 
механических явлений как люфт 
и упругие деформации.

Уникальная встроенная функция Е-САМ (электронный кулачковый вал)
■ До 720 позиций Е-САМ
■ Плавная интерполяция между позициями может выполняться автоматически
■ Программа ASDA-Soft позволяет создавать и редактировать профиль Е-САМ
■ Функция Е-САМ удобна для управления барабанными и летучими ножницами.

M a s te r  A x e s

Этикеровочная 
машинаASDA-A2

R oller

M aster Palse
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•  Гибкий режим внутреннего позиционирования (Рг)

■ Программа ASDA-Soft позволяет редактировать параметры задания движения по каждой оси.

■ Режим позволяет задать 64 уставки заданных положений.

■ Уставки задания положений, скоростей и разгона/торможения могут быть изменены в процессе 
работы.

■ Доступно 5 способов управления: 35 видов режимов выхода в исходную позицию, программируемых 
переходов, режимов записи параметров, скоростных и позиционных значений.

Скорость

Пауза 

Команда 2 начинает выполняться только 
после полного выполнения Команды 1.

Скорость

t

Команда 2 начинает выполняться во время 
паузы или во время торможения.

Выполнение Команды 2 начинается в 
момент ее поступления и прерывает 
выполнение Команды 1.
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Возможности
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Функции захвата и сравнения 
в реальном времени

Функция CAPTURE (захват)

■ Способность запоминать мгновенное значение текущей 
координаты во время движения. Отклик - 5мкс.

■ Командой захвата может служить сигнал с фотодатчика 
метки, или др. бесконтактных выключателей.

Функция COMPARE (сравнение)

■ Способность мгновенной активизации выхода (130) 
при достижении предустановленных значений 
координат движения. Отклик - 5мкс.

■ Может применяться при использовании 
промышленных CCD камер.

Функция CAPTURE (захват)

Первая координата 
могла быть 
определена,как 
знамение Р5-76

>  Разрешает ЗАХВАТ

1-я роз сохраняется по адр. в Р5-3(^ 
, 2-Я ГЮа. сохраняется по адр. в K 4 W  
; 3-я поз. сохраняется по адр. в Р5-36+2

------1-------- 1-------- 1---------a i i  • i i l i i

--------------- * ----- ►•••i i i i i i
П  П  П

I1

1 2 3 N у  У

I '

Массив данных 

□ . .
POS 1 

POS 2 

POS 3

POS N

Сигнал 
захвата (DI7)

Дисхр. выход:
САР_ОК

После завершения операции ХО от Р5-39 i 
автоматически сбрасывается в ноль.

•

Когда ХО Р5-39 будет установлен в 1. следующая операция ! 
ЗАХВАТА будет активизирована и выход САР_ОК .будет ‘ "‘ J 
сброшен при завершении операции ЗАХВАТ.

Функция COMPARE (сравнение)
Массив данных

1-я поз. сохраненная по адр. в Р5-56
2-я поз. сохраненная по адр. в Р5-56+1 

■З-я поз. сохраненная по адр. в Р5-56+2

Применение DELTA ASD-A2 в высоко 
скоростной этикеровочной машине

Осевая
позиция
(Р5-57)

Дисхр. выход 
(D04)

Однократный режим: ХО Р5-59 автоматически 
сбрасывается в 0 после завершения операции. +  --- 
Непрерывный режим: СРАВНЕНИЕ продопжается 
с первой точки, и ХО Р5-59 устанавливается в 1 снова.

Возможно разрешение СРАВНЕНИЯ <■—

Кол-во точек 
достигло Р5-58

Гл
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•  Коммуникационная сеть (поддержка CANopen)
■ Скорость связи по CANbus - 1 Мб/с. Совместимость со стандартом DS301 CANopen

■ Режимы движения, предусмотренные стандартом CANopen DS402.

■ Возможность чтения и записи параметров сервопривода в любом режиме по сети CANbus.

Высокоскоростная коммуникационная сеть

CANope

или DVP-MC
D V P 28S V 11T  + D V P C O P M -S L

Встроенная система синхронизации двух приводов 
портального манипулятора

_ п л _ п _

Задющий сигнал
Ось 1 Ось 2

_ п _ п _ п _

Мониторинг
перемещения

г

■



Серия 220В
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A S D -A 2-0121-D A S D -A 2-0221-D A S D -A 2-0421-D A S D -A 2-0721-D A S D -A 2-1021-D A S D -A 2-1521-D
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E C M A -C 10401D S

EC M A-CA0401DS

EC M A -C 10602D S

EC M A-CA0602DS

EC M A -C 10604D S 

ЕС М А -С 10804П 7 

EC M A-E11305D S 

ECM A-G 11303QS 

EC M A-C A0604D S 

ЕС М А-С А0804П 7 

ECM A-G A1303Q S

EC M A-C 10807Q S

EC M A-G 11306D S

EC M A -C 10907D S

EC M A-C A0807D S

EC M A-CA0907DS

ECM A-G A1306DS

EC M A-C11010DS

Е С М А -Е И З Ю П Б

EC M A-G 11309D S

EC M A -C 10910D S

EC M A-CA0910DS

EC M A-CA1010DS

ECM A-G A1309DS

ECMA-E11315C]S
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Серия 400В

750W 1000W 1500W 2000W 3000W 4500W 5500W

A S D -A 2-0743-O A S D -A 2-1043-D A S D -A 2-1543-D A S D -A 2-2043-D A S D -A 2-3043-D A S D -A 2-4543-Q A S D -A 2-5543-D

E C M A -J10807D S

EC M A-J10604O S

EC M A-K11310D S EC M A-K11315DS EC M A-K11320D S ECM A-L11830DS E C M A -L118450S

EC M A-J11010D S EC M A-J11020D S EC M A-J11330D 4

ECM A-G11309DS EC M A-K11820DS

EC M A-L11855D S



Совместимость преобразователей и двигателей

Серия 400В
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A S D -A 2-7543-Q AS D -A2-1В 4 3 -П A S D -A 2-1F 43-D

7.5kW 11kW 15kW

EC M A-L11875D 3 Е С М А -И 2 2 1 В П З E C M A -L1221FD S
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A S D  - A 2 04 21 - В

Сервопривод переменного тока
Тип (см. таблицу ниже)

Сеоия А2V М V Я Я Я в • Шт

Тип Полностью замкн. 
управление CANopen DMCNET Порт расширения 

дискр. входов E-Cam EtherCAT/STO

F / - / - - -

Е / - - - - /

М / / • - • •

и / - - / / -

L / - - - - -

Напряжение питания
21 : 220В 1 или 3 фазы 
23 : 220В 3 фазы 
43 : 400В 3 фазы

Номинальная мощность
01:100 W 20:2kW
02:200W 30:3kW
04:400W 45 :4 .5kW
07:750W 55:5 .5kW
10:1kW 75:7 .5kW
15:1.5kW 1B:11kW

1 F:15kW

С тандартны е разм еры  вала : S 
С пециал ьны е  разм еры  вала : 

1=11мм 6=16мм 
3=42м м  7=14мм 
4=24м м  9=19м м

ECM  A - C 1  06 02 Е S

Н а и м е но ва ни е :
E le c tr ic a l C o m m u ta tio n  M o to r

А: с е р в о д в и га т е л ь  
п е р е м е н н о го  тока

Тип вала и 
сальник

Без торм. 
Без сальн.

С тормоз. 
Без сальн.

Без торм. 
С сальни­

ком

С тормоз. 
С сальни­

ком

Цилиндри­
ческий А В С D

Под шпонку Е F G Н

Под шпонку 
с резьбой С) Р Q R S
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Размер фланца
04 : 40mm 10 : 100mm
06 : 60mm 13 : 130mm
08 : 80mm 18 : 180mm
09 : 86mm 22 : 220mm

Ном. выходная мощность
OF: 50W 09: 900W
01: 100W 10: 1kW
02: 200W 15: 1.5kW
03: 300W 20: 2kW
04: 400W  30: 3kW
05: 500W 45: 4.5kW
06: 600W 55: 5.5kW
0 7 :750W 1B:11kW 

1 F:15kW

Серия

Н ом .напряж ение / скорость
С : 220В / ЗОООоб./мин Е : 220В / 2000об./мин 
F : 220В / 1500об./мин G : 220В / ЮООоб./мин 
J : 400В / ЗОООоб./мин К : 400В / 2000об./мин 
L : 400В / 1500об./мин

Тип встроенного энкодера
1 : Инкрементальный, 20 бит
2 : Оптический, 17 бит 
А : Абсолютный,

Однооборотный: 17 бит 
Многооборотный: 16 бит



Серводвигатели переменного тока ЕСМ А

ЕСМ А серия объединяет синхронные двигатели с постоянными магнитами мощностью от 100Вт до 15кВт, 
предназначенные для работы в составе комплектного привода ASD-A2. Серия включает серводвигатели 
8-ти типоразмеров с фланцами 40, 60, 80, 86, 100, 130, 180, 220 мм. Диапазон номинальных скоростей от 
1000 до 5000 об/мин. Диапазон номинальных моментов вращения от 1.92 до 224,0 Нм. Серводвигатели 
дополнительно могут комплектоваться электромагнитными тормозами и сальниками. Вал двигателя может 
быть со шпоночным пазом и резьбовым отверстием или без него.
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Низкоинерционные модели

Серия: ЕСМА
СД04 СД06 СД08 СД09 сдю

01 02 04 04 07 07 10 10

Номинальная мощность (кВт) 0.1 0.2 0.4 0.4 0.75 0.75 1.0 1.0

Номинальный момент (Н.м) 0.32 0.64 1.27 1.27 2.39 2.39 3.18 3.18

Максимальный момент (Н.м) 0.96 1.92 3.82 3.82 7.16 7.14 8.78 9.54

Ном. скорость (об/мин) 3000 3000 3000

Макс. скорость (об/мин) 5000 3000 5000

Номинальный ток (А) 0.90 1.55 2.6 2.6 5.1 3.66 4.25 7.3

Максимальный ток (А) 2.70 4.65 7.8 7.24 15.3 11 12.37 21.9

Относит, мощность (кВт/с) 27.7 22.4 57.6 22.1 48.4 29.6 38.6 38.1

Момент инерции ротора (х 104кг.м2) (без тормоза) 0.037 0.177 0.277 0.68 1.13 1.93 2.62 2.65

Мех. постоянная времени (мс) 0.75 0.80 0.53 0.73 0.62 1.72 1.20 0.74

Постоянная момента - КТ (Н.м/А) 0.36 0.41 0.49 0.49 0.47 0.65 0.75 0.44

Постоянная напряж.-КЕ (мВ/об) 13.6 16 17.4 18.5 17.2 27.5 24.2 16.8

Сопротивление обмотки (Ом) 9.30 2.79 1.55 0.93 0.42 1.34 0.897 0.20

Индуктивность обмотки (мГн) 24.0 12.07 6.71 7.39 3.53 7.55 5.7 1.81

Электр, постоянная врем, (мс) 2.58 4.3 4.3 7.96 8.36 5.66 6.35 9.3

Класс изоляции toiaccA(UL), Класс В (СЕ)

Сопротивление изоляции 100MQ, DC 500В

Прочность изоляции АС 1800 В, 1 сек.

Масса (кг) (без тормоза) 0.5 1.2 1.6 2.1 3.0 2.9 3.8 4.3

Масса (кг) (с тормозом) 0.8 1.5 2.0 2.9 3.8 3.69 5.5 4.7

Макс. рад. нагрузка на вал (Н) 78.4 196 196 245 245 245 245 490

Макс. осев, нагрузка на вал (Н) 39.2 68 68 98 98 98 98 98

Относит, мощность (кВт/с) (с торм.) 25.6 21.3 53.8 22.1 48.4 29.3 37.9 30.4

Момент инерции ротора (кг.м2) (с тормозом) 0.04 0.192 0.30 0.73 1.18 1.95 2.67 3.33

Мех. постоянная времени (мс) (с тормозом) 0.81 0.85 0.57 0.78 0.65 1.74 1.22 0.93

Момент удерж, тормоза [Нм (мин)] 0.3 1.3 1.3 2.5 2.5 2.5 2.5 8

Мощность рассеив. тормоза (на 20 °С) [Вт] 7.2 6.5 6.5 8.2 8.2 8.2 8.2 18.5

Время вкл. тормоза [ms (Мах)] 5 10 10 10 10 10 10 10

Время отпуск, тормоза [ms (Мах)] 25 70 70 70 70 70 70 70

Степень вибрации (мкм) 15

Рабочая температура (°С) 0 ~ 4 0 °С  (32 -  104°F)

Температура хранения (°С) -1 0 ~ 8 0 °С  (-14 -  176°F)

Рабочая влажность 20~90%RH (без конденсата)

Влажность хранения 20~90%RH (без конденсата)

Вибростойкость 2.5G

Степень защиты IP65 (с использованием водонепроницаемых разъемов и прокладок на валу
(модели с сальником))

Сертификация С€ cTO us



Спецификации серводвигателей
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Серия: ЕСМА
ЕД13 GA13

05 10 15 03 06 09

Номинальная мощность (кВт) 0.5 1.0 1.5 0.3 0.6 0.9

Номинальный момент (Н.м) 2.39 4.77 7.16 2.86 5.73 8.59

Максимальный момент (Н.м) 7.16 14.32 21.48 8.59 17.19 21.48

Ном. скорость (об/мин) 2000 1000

Макс. скорость (об/мин) 3000 2000

Номинальный ток (А) 2.9 5.6 8.3 2.5 4.8 7.5

Максимальный ток (А) 8.7 16.8 24.81 7.44 14.49 22.5

Относит, мощность (кВт/с) 7.0 27.1 45.9 10.0 39.0 66.0

Момент инерции ротора (х 104кг.мг) (без тормоза) 8.17 8.41 11.18 8.17 8.41 11.18

Мех. постоянная времени (мс) 1.91 1.51 1.11 1.84 1.40 1.07

Постоянная момента - КТ (Н.м/А) 0.83 0.85 0.87 1.15 1.19 1.15

Постоянная напряж.-КЕ (мВ/об) 30.9 31.9 31.8 42.5 43.8 41.6

Сопротивление обмотки (Ом) 0.57 0.47 0.26 1.06 0.82 0.43

Индуктивность обмотки (мГн) 7.39 5.99 4.01 14.29 11.12 6.97

Электр, постоянная врем, (мс) 12.96 12.88 15.31 13.55 13.55 16.06

Класс изоляции Класс A  (UL), Класс В (СЕ)

Сопротивление изоляции 100MQ, DC 500В

Прочность изоляции АС 1800 В, 1 сек.

Масса (кг) (без тормоза) 6.8 7 7.5 6.8 7 7.5

Масса (кг) (с тормозом) 8.2 8.4 8.9 8.2 8.4 8.9

Макс. рад. нагрузка на вал (Н) 490 490 490 490 490 490

Макс. осев, нагрузка на вал (Н) 98 98 98 98 98 98

Относит, мощность (кВт/с) (с торм.) 6.4 24.9 43.1 9.2 35.9 62.1

Момент инерции ротора (кг.м2) (с тормозом) 8.94 9.14 11.90 8.94 9.14 11.9

Мех. постоянная времени (мс) (с тормозом) 2.07 1.64 1.19 2.0 1.51 1.13

Момент удерж, тормоза [Нм (мин)] 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0

Мощность рассеив. тормоза (на 20 °С) [Вт] 19.0 19.0 19.0 19.0 19.0 19.0

Время вкл. тормоза [ms (Мах)] 10 10 10 10 10 10

Время отпуск, тормоза [ms (Мах)] 70 70 70 70 70 70

Степень вибрации (мкм) 15

Рабочая температура (°С) 0 ~ 4 0 °С  (3 2 ~ 1 0 4 °F )

Температура хранения (°С) -10 ~ 80°С (-14 -  176°F)

Рабочая влажность 20~90%RH (без конденсата)

Влажность хранения 20~90%RH (без конденсата)

Вибростойкость 2.5G

Степень защиты IP65 (с использованием водонепроницаемых разъев
(модели с сальником))

юв и прокладок на валу

Сертификация С €  с Э Д и з



Средне- и высокоинерционные модели

Серия: ЕСМА
JA06 JA08 JA09 JA10 JA13 КА13

04 07 07 10 10 20 30 05 10 15 20

Номинальная мощность (кВт) 0.4 0.75 0.75 1 1.0 2.0 3.0 0.5 1.0 1.5 2.0

Номинальный момент (Н.м) 1.27 2.39 2.39 3.18 3.18 6.37 9.55 2.39 4.77 7.16 9.55

Максимальный момент (Н.м) 3.82 7.16 7.14 8.78 9.54 19.1 28.65 7.16 14.32 21.48 28.65

Ном. скорость (об/мин) 3000 3000 3000 3000 2000

Макс. скорость (об/мин) 5000 3000 5000 4500 3000

Номинальный ток (А) 1.62 3.07 2.16 2.4 4.15 7.09 9.8 1.7 3.52 5.02 6.66

Максимальный ток (А) 4.85 9.5 6.37 7.17 12.46 21.28 29.99 5.2 10.56 15.06 19.98

Относит, мощность (кВт/с) 58.2 50.4 29.6 38.6 38.2 91.2 71.8 6.99 27.1 45.9 62.5

Момент инерции ротора (х 10'кг.м2) (без тормоза) 0.277 1.13 1.93 2.62 2.65 4.45 12.7 8.17 8.41 11.18 14.59

Мех. постоянная времени (мс) 0.47 0.66 1.56 1.06 0.77 0.58 0.99 2.08 1.80 1.24 1.04

Постоянная момента - КТ (Н.м/А) 0.79 0.78 1.12 1.29 0.77 0.9 0.97 1.41 1.35 1.43 1.43

Постоянная напряж.-КЕ (мВ/об) 30.6 28.24 42 50.9 29.0 34.4 37.3 51.5 53.2 55 55

Сопротивление обмотки (Ом) 3.95 1.22 3.62 2.58 0.617 0.388 0.269 1.76 1.47 0.83 0.57

Индуктивность обмотки (мГн) 21.3 10.68 21.2 15.28 6.03 4.62 3.55 22.4 17.79 11.67 8.29

Электр, постоянная врем, (мс) 5.39 8.75 5.85 5.93 9.77 11.9 13.2 12.73 12.04 14.04 14.39

Класс изоляции Класс A  (UL), Класс В (СЕ)

Сопротивление изоляции 100MQ, DC 500В

Прочность изоляции АС 2300 В, 1 сек

Масса (кг) (без тормоза) 1.6 3.0 2.9 3.8 4.3 6.2 7.8 6.8 7.0 7.5 7.8

Масса (кг) (с тормозом) 2 3.8 я» • • 4.7 7.2 9.2 8.2 8.4 8.9 9.2

Макс. рад. нагрузка на вал (Н) 19.6 245 245 245 490 490 490 490 490 490 490

Макс. осев, нагрузка на вал (Н) 68 98 98 98 98 98 98 98 98 98 98

Относит, мощность (кВт/с) (с торм.) 53.8 48.4 29.3 37.9 30.4 82 65.1 6.39 24.9 43.1 59.7

Момент инерции ротора (кг.м2) (с тормозом) 0.3 1.18 1.95 2.67 3.33 4.95 14.0 8.94 9.14 11.90 15.88

Мех. постоянная времени (мс) (с тормозом) 0.52 0.65 1.57 1.08 0.96 0.65 1.09 2.28 1.96 1.32 1.13

Момент удерж, тормоза [Нм (мин)] 1.3 2.5 2.5 2.5 8.0 8.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0

Мощность рассеив. тормоза (на 20 °С) [Вт] 6.5 8.5 8.2 8.2 18.5 18.5 19.0 19.0 19.0 19.0 19.0

Время вкл. тормоза [ms (Мах)] 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10

Время отпуск, тормоза [ms (Мах)] 70 70 70 70 70 70 70 70 70 70 70

Степень вибрации (мкм) 15

Рабочая температура (°С) 0 ~ 4 0°С  (32 -  104°F)

Температура хранения (°С) -10 -  80°С (-14 ~ 17 6°F )

Рабочая влажность 20~90%RH (без конденсата)

Влажность хранения 20~90%RH (без конденсата)

Вибростойкость 2.5G

Степень защиты IP65 (с использованием водонепроницаемых разъемов и прокладок на валу
(модели с сальником))

Сертификация С €  c T O u s
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Серия 400В Средне- и в ы со ко и н е р ц и о н н ы е  модели

Серия: ЕСМА
LA13 LA18 МД13

05 08 13 30 45 55 75 09

Номинальная мощность (кВт) 0.5 0.85 1.3 3.0 4.5 5.5 7.5 0.9

Номинальный момент (Н.м) 3.18 5.39 8.34 19.10 28.65 35.0 47.74 8.59

Максимальный момент (Н.м) 8.92 13.8 23.3 57.29 71.62 87.53 119.36 21.48

Ном. скорость (об/мин) 1500 1000

Макс. скорость (об/мин) 3000 2000

Номинальный ток (А) 2.1 3.4 5.02 11.53 20.8 22.37 27.3 4.4

Максимальный ток (А) 6.1 8.85 15 34.6 52 56 68.3 13.1

Относит, мощность (кВт/с) 7.72 17.0 29.47 66.4 105.5 122.9 159.7 66

Момент инерции ротора (х 104кг.м2) (без тормоза) 13.1 17.1 23.6 54.95 77.75 99.78 142.7 11.18

Мех. постоянная времени (мс) 2.3 1.76 1.44 1.11 0.94 0.88 0.77 1.21

Постоянная момента - КТ (Н.м/А) 1.5 1.59 1.66 1.66 1.38 1.56 1.75 1.95

Постоянная напряж.-КЕ (мВ/об) 55.5 58.9 61.1 64.4 53 58.9 66.4 71.7

Сопротивление обмотки (Ом) 1.41 0.92 0.59 0.21 0.09 0.07 0.06 1.45

Индуктивность обмотки (мГн) 20 14.1 9.54 4.94 2.36 2.2 1.7 23.3

Электр, постоянная врем, (мс) 14.1 15.33 16.17 23.97 28.07 27.6 28.29 16.07

Класс изоляции Класс A  (UL), Класс В (СЕ) —
Класс A  (UL), 
Класс В (СЕ)

Сопротивление изоляции 100MQ, DC 500В

Прочность изоляции АС 2300 В, 1 сек

Масса (кг) (без тормоза) 6.8 8.6 10.7 18.5 23.5 30.5 40.5 7.5

Масса (кг) (с тормозом) — 10 — 22.5 29 36 46 8.9

Макс. рад. нагрузка на вал (Н) 490 490 490 1470 1470 1764 1764 490

Макс. осев, нагрузка на вал (Н) 98 98 98 490 490 588 588 98

Относит, мощность (кВт/с) (с торм.) 7.02 14.82 27.82 63.9 101.8 119.4 156.6 —

Момент инерции ротора (кг.м2) (с тормозом) 14.4 19.6 25 57.06 80.65 102.70 145.5 —

Мех. постоянная времени (мс) (с тормозом) 2.54 2.02 1.52 1.16 0.95 0.91 0.79 —

Момент удерж, тормоза [Нм (мин)] 10.0 10.0 10.0 25.0 55.0 55.0 55.0 —

Мощность рассеив. тормоза (на 20 °С) [Вт] 19.0 19.0 19.0 20.4 19.9 19.9 19.9 —

Время вкл. тормоза [ms (Мах)] 10 10 10 10 10 10 10 —

Время отпуск, тормоза [ms (Мах)] 70 70 70 70 70 70 70 —

Степень вибрации (мкм) 15

Рабочая температура (°С) 0 — 40°С (32 — 104°F)

Температура хранения (°С) -10~80°С  (-14 -  I76°F)

Рабочая влажность 20~90%RH (без конденсата)

Влажность хранения 20~90%RH (без конденсата)

Вибростойкость 2.5G

Степень защиты IP65 (с использованием водонепроницаемых разъемов и прокладок на валу
(модели с сальником))

Сертификация С € c T O u s



Серия 220В
•  Серводвигатели серии ЕСМА с размером фланца 86мм и меньше

ТР

Модель C 10401D S C 10602D S C 10604D S С 10804П 7 C 10807D S C 10907D S C 10910D S

LC 40 60 60 80 80 86 86

LZ 4.5 5.5 5.5 6.6 6.6 6.6 6.6

LA 46 70 70 90 90 100 100

S о>Оо
?

9СО

14 (  -0.011 ) 14( *0.011 ) 14( *0.011 ) 1 9 ( *0 .013) 16( *0.011 ) 16( *0.011 )

LB 30 ( -+0°021 ) 50 ( *0.025 ) 50 ( *0.025 ) 70 (  *0.030 ) 70 (  *0.030 ) 80 ( *0.030 ) 80 ( *0.030 )

Щ б е з  тормоза) 100.6 105.5 130.7 112.3 138.3 130.2 153.2

LL(c тормозом) 136.6 141.6 166.8 152.8 178 161.3 184.3

LS(6e3 сальника) 20 27 27 27 32 30 30

LS(c сальником) 20 24 24 24.5 29.5 30 30

LR 25 30 30 30 35 35 35

LE 2.5 3 3 3 3 3 3

LG 5 7.5 7.5 8 8 8 8

LW 16 20 20 20 25 20 20

RH 6.2 11 11 11 15.5 13 13

WK 3 5 5 5 6 5 5

W 3 5 5 5 6 5 5

Т 3 5 5 5 6 5 5

ТР
М3

Глубина: 8мм
М4

Глубина: 15мм
М4

Глубина: 15мм
М4

Глубина: 15мм
Мб

Глубина: 20мм
М5

Глубина: 15мм
М5

Г лубина: 15мм

ПРИМЕЧАНИЕ 1) Размеры указаны в миллиметрах.
2) Размеры и масса могут быть изменены без предварительного уведомления.
3) Вместо символа ( ) в обозначении может быть тип вала и опции.

Механические характеристики
Момент (И м) Момоит (И м)

0%<300%)

0 32 000%) 
0.19 

(604)

1»<300%

Область
кратковременной к 
нагрузки

Область
продолжительно* 'ixcynf

3,000
ECMA-C10401DS

5.000

Скорость’ (Об'иин)

0 Ы 
<1004 
038 
(60%)

Область
к р а т к о в р е м е н н о й
МДГруЗКИ

Облает».
го а д гл л  тегьиой иагрра»

3.000 5.000
ECMA-C10602QS

Момент (Н  м)

Мб 
(300%)

С«оростъ' <0б»иин)

239(100%:
143(60%)

Момент (Н м)

3 62 <3004)
Область
кратковременной
нвгруаки

Область 
продол**? ель» юй HMJjyj

3.000 5,000 
£СМА-С10607а$

Скорость<0б̂мии)

127 
< 100%  

0.76 
160%)

Область
кратковременной
нагрузки

Момент <Н.и)

714
( 2 W I

б
Область
«рлткооременмой
нагрузки

Момент (Нм)

в 78 
(276%)

565
(160%)

3.16

Область 
кратковременной 
нагрузки

ч-

(100%)
..........- ШШШшШШШШМ OCroctw Область

Скорость Скорость
гройОЛ«кт«гьной натрудо

3.000 5.000 
ECUA-ClO«WCS ЕСМАЧ:10в04 07

2.000 3.000 
ECMA-C109100S

2.000 3000 
ECMA-C109070S

О орость
(об'мин)
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Серия 220В
•  Серводвигатели серии ЕСМА с размером фланца 100мм и 130мм

KEY DETAILS

SHAFT END DETAILS

Модель G 11303D S E11305D S G11306DS G 11309D S С 1101 onus

LC 130 130 130 130 100

9 9 9 9 9

LA 145 145 145 145 115

2 2 ( *0.01 з ) 2 2 ( -+0°01з) 2 2 ( -+0°01з) 2 2 ( -+0°01з) 2 2 ( -+0°01з)
LB 110( -+0°035) 110( -О^ОЗб) 110(  -0.035 ) 110( -+0°035) 95 ( -+0°035)

Щ б е з  тормоза) 147.5 147.5 147.5 163.5 153.3

LL(c тормозом) 183.5 183.5 183.5 198 192.5

LS 47 47 47 47 37

LR 55 55 55 55 45

LE 6 6 6 6 5

LG 11.5 11.5 11.5 11.5 12

LW 36 36 36 36 32

RH 18 18 18 18 18

WK 8 8 8 8 8

W 8 8 8 8 8

т 7 7 7 7 7

ТР
Мб Мб 

г. 20мм
Мб

Глубина: 20мм
Мб

Глубина: 20мм
Мб

Глубина: 20мм

ПРИМЕЧАНИЕ 1) Размеры указаны в миллиметрах.
2) Размеры и масса могут быть изменены без предварительного уведомления.
3) Вместо символа ( ) в обозначении может быть тип вала и опции.

Механические характеристикиIS
М омент (Н  м)

6»
(300%)

П00%)
143(50%)

Область
■рангов ременной 
нагрузки

Область
iipQOOfUMiaiiMOi' «игрушв

20
1.000

ECMA-G11303OS
2.000

М омент (Н  м ) М омент (Н .м ) Момемт (Н  и )

П6
(300%)

С корость
* <0б>МИИ)

23 9
(100%)

1.6
<67%)

17 19 <300%)

Область
кратковременж>А
нагрузки

ОбПАСТЬ 
f4JC*vu\xj« тлимой НО'ру Mi*

2.000 3.000 
ECMA-E11305OS

С воросг* 
* (о б 'м ин )

573
( 100%)

2 * 7
(50%)

(250%)

Область
чрвтковрвиеяной
нагрузки

Область госюсуштггъмой мшрцм

Область
кратковременной
нагрузки

1.000
EOAA-G113060S

Сворость

2.00Г (06'МИИ>

М омент (Н  м)

05 4
(300%

1000

ECMA4511300QS
2.000

Скорость
<об/мии)

318(100%}-1*1<«>%>

Область
■рвтковрвмемной
нагрузки

Обгасть прсдалютельной магруш

3.000
ECMAC11010QS

5.000

С корость
(о б ’мии)



Серия 220В
•  Серводвигатели серии ЕСМА с размером фланца 100мм и 130мм

Модель E11310DS E11315DS

LC 130 130

LZ 9 9

LA 145 145

S 22 ( *0.013 ) 22 ( *0.013 )

LB 110 ( Го.035 ) 1Ю ( *0.035 )
Щ б е з  тормоза) 147.5 167.5

LL(c тормозом) 183.5 202

LS 47 47

LR 55 55

LE 6 6

LG 11.5 11.5

LW 36 36

RH 18 18

WK 8 8

W 8 8

т 7 7

ТР Мб
Глубина: 20мм

Мб
Глубина: 20мм

ПРИМЕЧАНИЕ 1) Размеры указаны в миллиметрах.
2) Размеры и масса могут быть изменены без предварительного уведомления.
3) Вместо символа ( ) в обозначении может быть тип вала и опции.

Механические характеристики
М о иси т  <Н.м) М ои ом т (Н и ) М омент (Н-М) М омент (Н .м)

144?
(300%)

4 77 
(1004) 

3 2  <6Г%)

Область
крлткопромо*«»юй
НДфуММ

(Хгост».

2.000 ЗХЮО 
ECM AE11310DS

Скорость 
1 (о&'мим)

2 1 5
(300%)

ме
(100%)

4 6
(67%)

Область
кратковременной
иафузо«

СХ**к>:ть 
njxv>ori«*ronw<** матрон

2.000 3.000
ECMA-E113150S

19.11
(300%)

Скорость
' (об 'м ин)

6.Э7 
(100%) 3 Z2 
(€0%)

Областькратковременной
натрут

Оболстъ
ГСОЭОГДОТСГЫЮЙ MI

3.000 5.000 
ЕСМА-С11020О S

2665
(Х О % )

9.55
<100% )

6 4
<6Г%)

Скорость
' (O ft***)

Область
кратковременной
нагрузки

Обола к
ПрОДОШИЮЛЬМОЙ м|круул

2.000 3.000 
€СМА-€ 11320 OS

СКОРОСТЬ
1 (об'иии)



Серия 400В
•  Серводвигатели серии ЕСМА с размером фланца 80мм и меньше

э
О @1

Э001&0

L 3
W 10

1 1
JJ

г
П !

IR

D

LL

, « 1 >Ут со

□
KEY DETAILS

SHAFT ENOOETAIUS

Модель J10807D S

LC 80

LZ 6.6

LA 90

S 1 9 ( *0.013 )

LB 70 ( Го°озо)

Щ б е з  тормоза) 138.3

LL(c тормозом) 178

LS(6e3 сальника) 32

LS(c сальником) 29.5

LR 35

LE 3

LG 8

LW 25

RH 15.5

WK 6

W 6

Т 6

ТР
Мб

Глубина: 20мм

ПРИМЕЧАНИЕ 1) Размеры указаны в миллиметрах.
2) Размеры и масса могут быть изменены без предварительного уведомления.
3) Вместо символа ( ) в обозначении может быть тип вала и опции.

Механические характеристики
Моиокт (Н и)

716

239(100%)
143
(60%)

кОбласть
фЗТКОВРОМОйИОЙ
иллгудо

22

О&жп. —прсропвтегъмой ••агру'жи

3.000 5.000
ECMA-J10607 0 S

Скорость
“  (О&Чмн)



Серия 400В
•  Серводвигатели серии ЕСМА с размером фланца 130мм

KEY DETAILS

SHAF Г ENO DETAILS

Модель K11310DS K11315QS K11320DS

LC 130 130 130

LZ 9 9 9

LA 145 145 145

S 22 ( -+0°013 ) 22 ( -+0 .01з) 22 ( -+0°013 )

LB ( -0.035 ) 11 о ( -0.035 ) 11 ° (  -+0°035 )

LL(6e3 тормоза) 147.5 167.5 187.5

LL(c тормозом) 183.5 202 216

LS 47 47 47

LR 55 55 55

LE 6 6 6

LG 11.5 11.5 11.5

LW 36 36 36

RH 18 18 18

WK 8 8 8

W 8 8 8

т 7 7 7

ТР Мб
Глубина: 20мм

Мб
Глубина: 20мм

Мб
Глубина: 20мм

ПРИМЕЧАНИЕ 1) Размеры указаны в миллиметрах.
2) Размеры и масса могут быть изменены без предварительного уведомления.
3) Вместо символа ( ) в обозначении может быть тип вала и опции.

Механические характеристики
Момент (Н м) Момент (Нм) Момомт (Н м)

14.32
ГЗСОЧ)

4 77 
(УСОХ) 

32 
<в Т%)

?1 ь (300%)

Область
кратковременной
нагрузки

Область 
прооаллштвльиой нжгрух*

2.000 3000 
E C M A K m W O S

Область
кратковременной
н а т р у т

Старость
1 (об 'м ин)

2Ь 65 
*300%)

955
( 100% )

64(67%)
2.000

E C M AK113150S

Скорость 

з.сюо «**->

Область
кратковременной
нагрузки

Область 
продосштвльмои мшруну

2.000 3.000 
ECMA-K11320QS

Скорость 
™  (об’мим)



Размеры серводвигателей

Серия 400В
•  Серводвигатели серии ЕСМА с размером фланца 180мм

7 Р

SHAFT END DETAILS

М одель L11830Q S L11845Q S L 11 855D 3 L 11 875D 3

LC 180 180 180 180

LZ 13.5 13.5 13.5 13.5

LA 200 200 200 200

3 5 (  ^o.oi6 ) 35 ( *0.016 ) 42 ( .+o.oi6 ) 42 ( .+o°oi6 )

LB 114.3 (  .+0°035 ) 114.3 (  *0.035 ) 114.3 ( *0 035  ) 114.3 (  -+0°035 )

LL(6e3 торм оза) 202.1 235.3 279.7 342.0

LL(c торм озом ) 235 .3 279.3 311.7 376.1

LS Щ 73 73 108.5 108.5

LR 79 79 113 113

LE 4 4 4 4

LG 20 20 20 20

LW 63 63 90 90

RH 30 30 37 37

WK 4 0.8.036 Ю  .8.036 42.0.043 N3 1 o
o

о CO

W 10 -0.036 40 -8.036 42.0.043 42.0.043

T 8 8 8 8

T P
M12 M12 

: 2 5 m m

M16 
Глубина: 32мм

M16 
Глубина: 32мм

ЩЭ>1ПРИМЕЧАНИЕ 1) Размеры указаны в миллиметрах.
2) Размеры и масса могут быть изменены без предварительного уведомления.
3) Вместо символа ( ) в обозначении может быть тип вала и опции.

Механические характеристики

24

MOiHJHi <Н и ) М ом*мт (Н  м) М омент (Н м ) М см ом г (Н  м )

Есимлезоов ECUM.11845CJS ECMM.11855D3 ECUM.11B75a3



Серия 400В
•  Серводвигатели серии ЕСМА с размером фланца 220мм

М одель L 1 2 2 1 B D 3 F 1 2 2 1 F D S

LC 220 220

LZ 13.5 13.5

LA 235 235

S 42 ( ^0.016)
ЕС / +0-03 \ 
55( -0.011 )

LB 200 ( -0 .046 ) 200( .+о°046 )
Щ б е з  торм оза) 338 457

LL(c торм озом ) - -
LS 108 108

LR 116 116

LE 4 4

LG 20 20

LW 90 90

RH 37 49

WK 12 16

W 12 16

т 8 10

ТР М16 
Глубина: 40мм

М20 
Глубина: 40мм

ПРИМЕЧАНИЕ 1) Размеры указаны в миллиметрах.
2) Размеры и масса могут быть изменены без предварительного уведомления.
3) Вместо символа ( ) 8 обозначении может быть тип вала и опции.

Механические характеристики
Момоит (Н и )

1Т5
(250%)

70
(1004)

525
(75%)

Областьвратжовромдоюй 
ка грудки

Область 
пройолюталио* нагруз*»

Моиокт (И м)

224
(240%)

95 4
( 100%)

716
(75%)

Область
краткдером окм о* 

грузки

ОСгостъ 
npoxrwnnworf магру»*

1J00
ЕСММ.1221ВОЗ

Ссорость
2.000 (о б ’мим)

L *  Скооость 
1.500 2.000 (об'мин) 

ECUM.1221FOS



Цифровая панель управления
5-разряд i Iый, 4-сегментны й 
L Е D-и нди катор, отображающи й 
состояние, параметры и коды 
ошибок сервопривода.

11анель управления с 5-ю 
функциональными кнопками: 
M ODE - выбор режима индикации; 
SHIFT - передвижение курсора 
и выбор группы параметров;
UP и DOWN - кнопки увеличения 
и уменьшения значений;
SET - сохрение параметра.

П анель
уп равлен и я

Индикатор
за р я д а

Индикатор заряда, указывающий на 
наличие питания сервопривода.

Порт для 2-го датчика положения
■ 11одключения второго A,B,Z, датчика обратной 

связи по положению (оптической линейки)

Интерфейс сигналов ввода/вывода
■ Дискретные и аналоговые входы/выходы сервопривода 

★

Интерфейс CANopen -------------------
■ Входной и выходной разъемы порта CANopen, для 

высокоскоростного управления многоосевым движением

■ Совместимость со стандартом Ds402.

Порт энкодера двигателя -----------------
■ Подключение энкодера, встроенною  в серводвигатель

Порт расширения дискретных входов
■ Съемная клеммная колодка с

дополнительными 6 дискретными входами

26

Коммуникационный порт ------
■ RS-485 / RS-232 интерфейсы для связи с IIJIK, 

панелями оператора, и т. д.

USB-порт
■ Используется для связи с ПК или ноутбуком. USB версии 1.1. Монитор скорости в ASDA-Soft до 1 Мб/сек



г

•  Клеммы подключения тормозного резистора, 
клеммы сетевого питания

Для подключения питания цепей управления 
используются следующие клеммы: 
серия 220В: L ie , L2c;
напряжение 200-230В АС, 50/60Гц, 1/3 фазы; 
серия 400В: DC24B, DC0B; 
напряжение DC 24В ± 10%

Для силового напряжения питания 
используются клеммы R, S, Т.
Напряжение:
серия 220В: 200-230В АС, 50/60Гц; 
серия 400В: 380-480В АС, 50/60Гц.

Может использоваться внутренний или 
внешний тормозной резистор.Внешний 
тормозной резистор подключается к клеммам 
Р и С .

•  Клеммы подключения 
серводвигателя (U,V,W)
■ Три выходные фазы

для подключения серводвигателя

Слот расширения

Клеммы заземления
■ Для соединения с шиной заземления 

и с корпусом серводвигателя

Радиатор
■ Для отвода тепла

Примечание:
* Опциональные элементы



Стандартная схема соединений

Серия 220В
•  Режим управления положением (Pt)

Импульсный ввод при использовании 
внутреннего источника питания 

(open collector)

Сервопривод

“ N

VOO , 17
• S - O C 2 4 V

1 '««V iw **
1 А  в х  им п . 2 0 0 к Г ц

P u ll-h l S 
<Ри11-Ы_Р)

35
(39) I

Т р и м
IlK Q

--1'" "In ..t, J  1

/S IG N
(/P U L S E )

36
(43)

SIG N
(P U LS E )

I 37 
<41)

C O M - Y

Импульсный ввод при испопьэовании 
внешнего источника питания 

(open collector)

Сервопривод

М а к с .  ч а с т о т а  
в х  и м п . 2 0 0 « Г ц

OC24V
РЫШ S 
(Ри11-Ы.Р

/S IG N
(/PULSE)

М м  •

SIGN
(PULSE)

COM

Импульсный ввод (Line driver)

Сервопривод

М а к с  ч а с т о т а  
в х  и м п  5 0 0 к Г ц

Г  7 Л  .

S IG N 
3 *  (P U LS E )

(4 1 , ^  .

£  ■ : ; i
! 36  / S I G N ----------------
,4 3 > (/P U LS E )

S G <

Продул реждоииоТ 
Так как входные оптроны являются 

однополярными, соблюдайте правильную 
полярность при подключении.

Высокоскоростной импульсный ввод 
(Line receiver)

Контроллер Сервопривод

/т “Л

t av
MS:ON n«»a У нд Y

ъ i  £3 т -A s£ 1 1 М  
1 1 1 1

CNO<t К1w
’ io I  AM?eCS3?
MSlON П 4*0

>GNO 
*3 • 5V

HPULS€ M4J>0 38 ЛД T£ I I I '  
1 1 » 1MIOCO j \
v/"ZTf </HPuS “1 AU30CSW 29

Предупреждение! 
Удостоверьтесь, что клеммы GND 

контроллера и сервопривода соединены 
друг с другом.

1 ф/Зф
220VAC 
50/60Гц “ °  ' °

И м пульсны й вход 
(L ine d r ive r)

Тормозной
резистор

±10У=- ЮкП

им пульсны и

SON —0 0—

C C LR -0  0—

TCMO -0  0—
TCM1 - d J-o—

AR ST -0  0—

NL -q o -o —

PL _<LlP—
EM G S -o T o —

24V

’ имп. фаза А

.. имп. фаза ВИмпульсы
энкодера (с 
умножением) | имп. фаза Z _

Z-фаза 
(open collector)

£§£

5 T * __l Синий
4 T - Синий/Черн
7 Зеленый
9 Зелен/Черн
14,16 +5V Красный
13.15 GND Черный

CN3
6 RS485-
5 RS485+
4 RS232_RX
3 -
2 RS232_TX
1 GND

CN7
1
I  1

2
3 12 sir.:; -
4 И =< p 16 S
5
6

7 EDI14-

CN4

Энкодер

а 
а

Ground
CN5

8 +5V
4 Opt A
5 O pt/A
3 Opt В
2 O p t/в
9 OptZ
1 O p t/2
6 GND
7 GND

CN6 C AN open

Макс. вых. 
ток ЗА. 50В

Витая пара или 
витая экранир. 
пара

1.9 CANH
2,10 CAN L
3,11 CAN GND
4.12 -

5.13 -

6.14 -
7.15 CAN GND
8,16 -

Примечание:
28 *1. Сервоприводы мощностью 400Вт и ниже не имеют встроенного тормозного резистора.

*2. Катушка э/м тормоза не имеет полярности.



Серия 220В
•  Режим управления положением (Рг)

МССВ
1 ф/Зф 
220VAC 
50/60Г ц

±ю v=̂  1 око гИ-

SON -о"1о—

CTRG —о о----

POSO —о о---
POS1 —о о----

ARST - о  О---

NL -<1^9—
PL

EMGS - н © —

24V

Импульсы 
энкодера (с 
умножением)

имп. фаза А

имп.

имп. фаза Z

'  Z-фаза ^ __ ,
(open collector)

CN1

Тормозной
резистор

>— — С сIVGS ******2
CN2

Тормс

Серво­
мотор

5 l l - Синий
4 т . Синий/Черн
7 - Зеленый
9 - Зелен/Черн
14.16 +5V Красный

13.15 GND Черный

CN3

CN7

CN4

CN5

Макс. вых. 
ток ЗА,50В

Витая пара или 
витая экранир. 
пара

6 RS485-
5 RS485+
4 RS232_RX
3 -

2 RS232_TX
1 GND

1 С
2 Е
3 Е
4 Е
5 Е
6 Е
7 ЕDI14-

8 +5V

4 Opt А

5 O pt/А

3 Opt в

2 Opt IB

9 Opt Z

1 Opt IZ

6 GND

7 GND

3N6 CANopen
1.9 CANH
2.10 CAN L
3,11 CAN GND
4,12 -
5,13 -
6,14 -

7.15 CAN GND
8,16 -

Примечание:
*1. Сервоприводы мощностью 400Вт и ниже не имеют встроенного тормозного резистора.
*2. Катушка э/м тормоза не имеет полярности.



Стандартная схема соединений

Серия 220В
•  Режим управления скоростью (S), моментом (Т)

МССВ
1ф/3ф _ , | 0  
220VAC - o j o  
50/60Гц “ °  ' °

±10V|- юкп

Импульсы 
энкодера (с 
умножением

Тормозной
резистор

>— — ь о
«мс» вики

П
Серво­
мотор

SON
T R Q L M / SPD LM  

S P D 0 /T C M 0  
S P D 1 / ТСМ1 

AR ST 
NL 
PL 

EM G S

5 Т+ Синий
4 Т - Синий/Черн
7 - Зеленый
9 - Зелен/Черн
14.16 +5V Красный
13.15

ОZо Черный

CN3
6 RS48J•>-
5 RS485+
4 RS232>_RX
3 -

2 RS23:LT X
1 GND

Энкодер

SG

CN7

CN4

24V

Z-фаза 
(open collector)

Макс. вых. 
ток ЗА.50В

1 соМ+
2 ED 19-
3 ED
4 ED 111-
5 ED 112-
6 ED 113-
7 ED 114-

1 +5V DC
2 Data-
3 Data+
4 Ground

CN5

8
+5V

I  4 Opt A

I 5 Opt /А
I 3■ Opt B

И Opt/B

9 OptZ
■

Opt/Z
I в GND
I 7 GND

CN6 CANopen
1.9 CANH
2.10 CAN L
3,11 CAN GND
4.12 -
5.13 -
6.14 -
7.15 CAN GND
8.16 -

Витая пара или 
витая экранир. 
пара

Примечание:
*1. Сервоприводы мощностью 400Вт и ниже не имеют встроенного тормозного резистора.
*2. Катушка э/м тормоза не имеет полярности.



Серия 220В
•  Режим управления по CANopen (для ASD-A2-M)

МССВ
1 ф/Зф 
220VAC 
50/60Г ц

24V

SRDY 1.5К£

ZSPD 1.5К

Импульсы 
энкодера (с 
умножением)

имп. фаза А 

имп. фаза В * |

. фаза Zимп

'  Z-фаза
(open collector)

CN1

RS485-
RS485+

RS232_RX

RS232_TX
GND

D01 + 7
D01- 6
D02+ 5
D02- 4
D03+ 3
D03- 2
D04+ 1
D04- 26
D05+ 28
D05- 27
ОА 21
/ОА 22
о в 25
/о в 23
OZ 50
ю г 24

Ш ¥ б :  
“  Ш  

р ^ £

Макс. вых. 
ток З А .50В

CN3

CN4

CN5

Тормозной
резистор

Серво­
мотор

IMG*

24V

5 Т+ Синий
В т - Синий/Черн
7 - Зеленый
9 - Зелен/Черн
14.16 +5V Красный
13.15 GND Черный

Энкодер

Витая пара или 
витая экранир. 
пара

1 +5V DC
2 Data-
3 Data+
4 Ground

8 +5V
4 Opt A
5 Opt/A
3 Opt В

Ih h i
2 O p t/в
9 OptZ
1 Opt /Z
6 GND
7 GND

CN6 CANopen
1 CAN H
2 CAN L
3 CAN GND
4 -

5 -

6 -

7 CAN GND
8 -

9 CANH
10 CAN L
11 CAN GND
12
13 -

14 •

15 CAN GND
16 -

Ввод данных

'

х

Примечание:
*1. Сервоприводы мощностью 400Вт и ниже не имеют встроенного тормозного резистора.
*2. Катушка э/м тормоза не имеет полярности.



Серия 400В
•  Режим управления положением (Pt)

32

Импульсный ввод при использовании 
внутреннего источника питания 

(open collector)

Контроллер Сервопривод

XZJ
Импульсный ввод при использовании 

внешнего источника питания 
(opon collector)

Импупьсиый ввод (Line driver)

Контроллер Сервопривод

Предупреждение!
Так как пходныо оптроны являются 

однополярными, соблюдайте правильную 
полярность при подключении.

Высокоскоростной импульсный ввод 
(Line receiver)

Предупреждение? 
Удостоверьтесь, что клеммы GNO 

контрол лора и сервопривода соединены 
Друг с другом.

AC 380/480В 
3 фазы

МССВ 
-сГТо- 
"То-

• о

DC24B
Power
Supply

CN1

И мпульсны й вход 
(L ine  d r iv e r) -1

±10В-=- 10kn

DC
DC

f c =
Высокоскоростной
импульсный
вход (L ine Receiver)*2 —

Витая пара или 
витаяэкранир. 
пара

10КП -ч /
10К П I I

-V:SG

/SIGN 37
SIGN 36
/PULSE 41
PULSE 43
T-REF 18
■ ■ ■ 13
/HSIGN 40
HSIGN 46
/HPULSE 29
HPULSE 38

M0N1 16
GND 12.13.19
MON2 15

'Й
Тормозной

_____^  резистор
Красный____________
Белый |—
Черный
Зеленый

Серво­
мотор

"Jт£Г  пнкм

CN2
24В 

> ----
•2 ориоэ

T+ Синий
T - Синий/Черный

iepe.
> n r% n

- -
!6pB»
1
\

+5B
GND

Красны и/Красмо-белыи 
Черный/Черно-белый

Энкодер

CN3

О

SON
CCLR
ТСМО
ТСМ1
ARST
CWL

CCWL
EMGS

—о

—о

VDD
COM+

СОМ-

DI1

DI2

DI3

DI4

OI5

DI6

DI7

DI8

DC24B

Л *

45.47.49 9-

Ш

•з

6 RS485-
5 RS485+
4 RS232_RX
3 -

2 RS232_TX
1 GND

24 В HOME 1.5K

TPOS

ALRM

%

1 .5 К П

<@>

Импульсы 
энкодера (с ( 
умножением)

имп. фаза А 

имп. фаза В *  |  

имп. фаза!

D03+ 3
D03- 2
D04 + 1
D04- 26
D05+ 28
D05- 27

OA 21
/ОА 22
OB 25
/0В 23
oz 50
/oz 24

□ « с

1 + 5BDC
2 Data-
3 Data+
4 Ground

Z-фаза 
(орел collector)

Макс. вых. 
то* ЗА. 50В

CN5
8 +5B
4 Opt A
5 Opt /А
3 Opt В
2 O p t/В
9 O ptZ
1 Opt /Z
6 GND
7 GND

CN6 CANopen
1.9 CAN H
2.10 CAN L

3.11 CAN GND
4.12 -

5.13 -

6.14 -

7,15 CAN GND
8.16 -

Примечание:
*1. Сервоприводы мощностью 400Вт и ниже не имеют встроенного тормозного резистора.
*2. Катушка э/м тормоза не имеет полярности.

Витая пара или 
витая экранир. 
пара



Серия 400В
•  Режим управления положением (Рг)

МССВ

AC 380/480В 
3 фазы

И мпульсный вход 
(L ine d rive r)

24В

Импульсы 
энкодера (с (  
умножением)

'й
Тормозной 

и  резистор
Красный____________
Б е л ы й  г
Черный
Зеленый

Серво­
мотор

IMC3
24В ’ 2 

>------------- -
ориоэ

V/ 111.
T+ Синий

4 T - Синий/Черный
Reserved -

Reserved -

14,16 +5B Красньм/Крэсно/белый
13.15 GND Черный/Черно-бепый

CN3

6
RS485-

Я Л RS485+

1 4
RS232_RX

1  3 -■ 2 RS232_TX
GND

Энкодер

w -
SG

C N 4
1 ИНН
2 Data-
3 Data+
4 Ground

CN5

Z-фаза 
х (open collector)

Макс. вых. 
ток ЗА,50В

8 +5B
4 Opt A
5 Opt /А

3 O plB
2 Opt/B
9 OptZ
1 O pl/Z
6 GND
7 GND

3N6 CANopen
1,9 CANH

2,10 CAN L

3,11 CAN GND
4.12
5,13 •

6,14 *

7.15 CAN GND

8,16 -

Витая пара или 
витая экранир. 
пара

Примечание:
*1. Сервоприводы мощностью 400Вт и ниже не имеют встроенного тормозного резистора.
*2. Катушка э/м тормоза не имеет полярности.



/

/

/

/
А

Стандартная схема соединений

Серия 400В
•  Режим управления скоростью (S), моментом (Т)

ормоз

Синий Энкодер
Синий/Черный

Reserved
Reserved

MON1 ♦5В
GNDGND

MON2

VDD

1 GND

EDI10
ED111
EDI12
EDI13
EDI14

D02+

D03+

Ground

D05+

4 0 p tA
5Qpt IA

2Qp|/B

6GND
7GND

MCCB
-0 ^ 0 -  

AC 380/480B —o T o -  
3 фззы —о • о—

Тормозной
резистор

КрасныйDC 24В
Power
Supply

Белый f 
Черный
Зеленый

Юкп

Витая пара или 
витая экранир. 
пара

И мпульсный вход 
(L ine  d rive r)

10kO

Dc24B

SON
TRQLM

SPDO
SPD1
ARST
CWL

CCWL
EMGS

SRDY 1.5КП

TSPD

BRKR

ALRM

имп. фаза A

Импульсы 
энкодера (с 
умножением)

Z-фаза 
(open collector)

CANopen
Макс. вых. 
ток ЗА, 50В

1.9 CAN H
2.10 CAN L
3.11 CAN GND
4.12 -

5,13 -

6.14 -

7.15 CAN GND
8.16 -

Примечание:
*1. Сервоприводы мощностью 400Вт и ниже не имеют встроенного тормозного резистора.
*2. Катушка э/м тормоза не имеет полярности.



Серия 400В
•  Режим управления по CANopen (для ASD-A2-M)

М С С В
—o j.'Ъ—

AC 380/480В _ о  ; о -  
3 фазы

МС

DC 24В
Power
Supply

SON
CTRG
POSO
POS1
ARST

CWL
CCW L
EMGS

SRDY 1.5КО,

24 В

ZSPD

НОМЕ

TPOS

ALRM

1.5КО,

1.5К(Ь

1.5КП.

Импульсы 
энкодера(с 
умножением)

1 имп. фаза А 

имп. фаза В 

имп. фазаг

Z-фаза 
(open collector)

CN1

VDD 17

C O M * 11

СО М - 45,47 ,49

DU 9

DI2 10

DI3 34

DI4 8

DI5 33

DI6 32

DI7 I3 i'

DI8 30

D 01 + 7
D 0 1 - 6
D 0 2 +  J 5
D 0 2 - 4

D 03+ 3
D 0 3 - 2
D 0 4  + 1
D 0 4 - 26
D 05+ 28
D 0 5 - 27

OA 21
/0 А 22
OB 25
/OB Ш у 1
oz 50
IO Z 24

■ ocz 48

1G N D 13

CN3
RS485- E£
RS485+ 5
RS232_R X 4
- 3
RS232_TX
GND H 1

Dc24B

с':-1
f t

f t

f t

Тормозной
резистор

С ерво­
мотор

24 В
> -

вякя
•2

CN2
5 T+ Синий
4 T- Синий/Черный
Reserved - -

Reserved - j-_ I
14.16 +5B КрэсныйЖрасно-белый
13.15 GND Черный/Черно-белый

ормоз

Энкодер

CN4

< f c =

— ъ

Макс. вых. 
ток ЗА. 50В

ш ж +5B DC
2 Data-
3 Data+
4 Ground

C N 5
8 +5B

4 O pt A

5 O p t/A

3 Opt В

2 O p t /в
9 O p tZ

1 O pt /Z

6 GND

7 GND

C N 6 C A N o pe n
1 CAN H

2 CAN L

3 CAN GND

4 -

5 -

6 -

7 CAN GND

8 -

9 C A N H

10 CAN L

11 CAN GND

12 -

13 -

14 -

15 CAN GND

16 -

Витая пара или 
витая экранир. 
пара

Ввод данных

Вывод данных

Примечание:
*1. Сервоприводы мощностью 400Вт и ниже не имеют встроенного тормозного резистора.
*2. Катушка э/м тормоза не имеет полярности.



100Вт 200Вт 400Вт 750Вт 1кВт 1.5кВт 2кВт 3кВт 4.5кВт 5.5кВт 7.5кВт
01 02 04 07 10 15 20 30 45 55 75

Серия 220В
Серия ASDA-A2

Напряжение
Д опустим ы й диапазон  напряжения

Д опустим ы й диапазон  частоты

С истем а охлаждения

Разрешение энкодера / обратной связи
Метод управления
Режимы настройки
Тормозной резистор

Макс. частота входных импульсов

Способы счета импульсов
Источник управпения

Плавность регулирования
Электронный редуктор
Ограничение момента

Упреждающая компенсация

Диапазон
Вх сопротивление

Пост времени
Диапазон регулирования скорости (*1)

Источник управления
Плавность регулирования

Ограничение момента
Полоса пропускания контура скорости

Точность регулирования (*2)

Аналоговый 
входной сигнал

Аналоговый 
входной сигнал

Диапазон
Вх. сопротивпение

Пост, времени

Источник управпения
Плавность регулирования

Ограничение скорости
Аналоговы й выход

Дискретные
Входы/Выходы

Коммуникационный интерфейс

Условия монтажа

Высота установки
Атм.давление

Рабочая температура
Температура хранения

Влажность
вибростойкость
Степень зашиты
Система питания

Сертификация

Условия 
эксплуатации 

и хранения

Трехфазное или однофазное 220VAC 
1-ф  или 3-ф : 200 -2 3 0 V A C  -15% + 10%

3-фазное 220VAC 
3-ф : 200 -2 3 0 V A C  -15% + 10%

0.9 1.55 2.6 5.1 7.3 8.3 13.4 19.4 32.5 40 47.5
Arms Arms Arms Arms Arms Arms Arms Arms Arms Arms Arms

Естественная воздушная Принудительная вентилятором
20 бит (1 280 000 имп. на об.)

SVPWM (широтно-импульсная модуляция пространственных векторов)
Автоматический / Ручной

Встроенный Внешний
Мах. 500кГц (Line driver) / Мах. 200кГц (Open collector)

Max 4 МГц (Line receiver)
Импульсы + направление, фаза А + фаза В. Импульсы прямого + обратного вращения 

Внешний импульсный сигнал /  Внутренние параметры (Рг режим)

Низкочастотный и Р-образный фильтры 
N/M - множитель/делитель. N: 1-32767. М: 1:32767(1/50<N/M<25600)

Установка параметрами 
Установка параметрами 

0 -± 1 0  VDC 

1 0 К П  
2 .2  м кс

1:5000 1:3000
Внешний аналоговый сигнал / Внутренние параметры 

Низкочастотный и S-образный сглаживающие фильтры 

Установка параметрами ипи через аналоговый вход
Макс. 1 кГц

Менее 0.01% при изменении нагрузки от 0 до 100% (на ном. скорости)
Менее 0.01% при изменении мощности в диапазоне +10% (на ном. скорости)

Менее 0-01 % при изменении внешней температуры от 0 до 50 °С  (на ном- скорости)
0 ~ ± Ю  VDC 

10КС1 
2.2  мкс

Внешний аналоговый сигнал / Внутренние параметры 
Низкочастотный сглаживающий фильтр 

Установка параметрами 

Установка параметрами (диапазон: +8 VDC)

В кл ю ч е н и е  п р и в о д а . С б р о с , П е р е кл ю ч е н и е  у с и л е н и я , С б р о с  сч е тч и ка  и м п у л ь с о в , Ф и кс а ц и я  м а л о й  с ко р о с ти , 

О гр а н и ч е н и е  м о м е н т а /с ко р о с ти ,В ы б о р  за д а н н ы х  п о л о ж е н и й  и с ко р о с т е й . А в а р и й н а я  о с та н о в ка . 

О гр а н и ч е н и е  п р я м о го /о б р а тн о го  в р а щ е н и я , З а п р е т  в х о д н ы х  и м п у л ь с о в . Т о л ч ко в ы й  пуск , В ы бор  

п р е д у с та н о в л е н н ы х  п а р а м е тр о в . В ы б о р  ре ж и м а  у п р а в л е н и я  (П о л о ж е н и е  / с ко р о с т ь  /  м о м е н т  или 

ко м б и н и р о в а н н ы й ), В ы б о р  э л е ктр о н н о го  ко эф ф . р е д у кц и и , ф ун кц и я  Е -С А М . В ы ход  в но л ь . J O G -с ко р о с ти

Выходы импульсного датчика (А. В. Z-фазы: Line Driver и Z - open collector)

Г о то в н о сть  п р и в о д а , П р и во д  в кл ю ч е н , Н у л е в а я  с ко р о с т ь , У р о в е н ь  с ко р о с т и  д о с ти гн у т , П о зи ц и о н и р о в а н и е  
в ы п о л н е н о . Д о с т и гн у т  у р о в е н ь  о гр а н и ч е н и я  м о м е н та . А в а р и й н о е  о т кл ю ч е н и е . У п р а в л е н и е  э /м  то р м о зо м , 

В ы ход  в но ль  в ы п о л н е н . П р е д у п р е ж д е н и е  о п е р е гр у зке . П р е д у п р е ж д е н и е  о б  о ш и б ке . П е р е п о л н е н и е  
з а д а н и я  п о зи ц и о н и р о в а н и я . П р о гр а м м н о е  о гр а н и ч е н и е  В п е р е д /Н а за д , О п е р а ц и я  за х в а та  в ы п о л н е н а , и др .

С верхток, П еренапряж ение . Н изкое  напряж ение . П ерегрев  двигателя . О ш ибка  регенерации . П ерегрузка . 

П ревы ш ение  ско рости , Н еправильны й  входн. имп. си гн ал . О ш ибка  по зи ционирования , О ш ибка  энкодера , 

О ш ибка  настройки . А кти ва ци я  ава ри йн ого  стопа . О гра ни че ни е  на зад /вперед . О ткл оне ни е  в контуре  полож ения . 

О ш ибка  ко м м уни ка ц и и . О тсутствие  ф азы  питания . Ком м, тайм-аут. Коротк. зам ы к. на U .V .W  или CN1 .C N 2.C N 3.

RS-232 / RS-485 / CANopen / USB
Внутри помещения (вне прямого солнечного света), Вне агрессивных сред 

(без коррозионных жидкостей и газов, пыли, ЛВС и т.д.)
Д о  1000м над уровнем  моря

86кПа - Ю бкПа
0°С ... 5 5 ’С (при более вы сокой температуре требуется внеш нее принуд, охлаждение)

-2 0 °С ... 65°С 
0 ... 90%  (без конденсата)

9 .80665м /с1 (1G) до  20Гц, 5 .88м / с 3 (0 .6G ) от 20 до  50Гц

IP20 
TN-система (*3)

С С 4£>. IEC / EN 61800-5-1, UL508C

36
• ̂  При полной нагрузке , диапазон  регулирования скорости  определяется от миним альной скорости  (при которой двигатель не будет останавливаться).
*2 При заданной ном инальной частоте вращ ения, отклонение скорости  определяется как: (С корость  без нагрузки - С корость  при полной нагрузке) /  Н оминальная скорость  
*3 TN -систем а: С истема распределения электроэнергии, имеющ ая зазем ление нейтрали источника питания и непосредственную  связь  откры ты х проводящ их частей электроустановок 

с  точкой зазем ления источника питания



Серия 400В
Серия ASDA-A2

Напряжение
Д опустим ы й диапазон  напряжения

Д опустим ы й диапазон  частоты

С истем а охлаждения

Разрешение энкодера / обратной связи
Метод управления
Режимы настройки

Тормозной резистор

Встроенный ЭМС-фильтр

Макс. частота входных импульсов

Способы счета импульсов
Источник управпения

Плавность регулирования
Электронный редуктор
Ограничение момента

Упреждающая компенсация
Диапазон

Аналоговый ~Вх.сопротивпениевходной с и гн а л -------------------------------------
Пост времени

Диапазон регулирования скорости (*1)

Источник управпения
Ппавность регулирования

Ограничение момента
Полоса пропускания контура скорости

Точность регупирования(*2)

750W 1kW 1.5kW 2kW 3kW 4.5kW 5.5kW 7.5kW 11kW 15kW
07 10 15 20 30 45 55 75 1B 1F

Анапоговый 
входной сигнвп

Диапазон
Вх. сопротивпение

Пост времени

Источник управпения
Ппавность регулирования

Ограничение скорости
Аналоговы й выход

Дискретные
Входы/Выходы

Коммуникационный интерфейс

Условия монтажа

Высота установки
Атм .давление

Рабочая температура
Температура хранения

Влажность
Вибростойкость
Степень защиты
Система питания

Сертификация

Условия 
эксплуатации 

и хранения

24VDC, ±10%
3-фазное, 380-480VAC, ±10%

3.07 3.52 5.02 6.66 11.9 20 22.37 30 28.1 38.2 
Arms Arms Arms Arms Arms Arms Arms Arms Arms Arms

Принудитепьная вентипятором
20 бит (1 280 000 имп. на об.)

SVPWM (широтно-импульсная модуляция пространственных векторов)
Автоматический / Ручной

Встроенный Внешний

нет есть нет

Мах. 500кГц (Line driver) I Мах. 200кГц (Open collector)
Max 4 МГц (Line receiver)

Импупьсы ♦ направление, фаза A ♦ фаза В. Импупьсы прямого ♦ обратного вращения
Внешний импульсный сигнал / Внутренние параметры (Рг режим)

Низкочастотный и Р-образный фипьтры
N/M - множитепь/депитель, N: 1 -32767, М: 1:32767(1/50<N/M<25600)

Установка параметрами
Установка параметрами

0 ~ ± 1 0  VDC

ю кп
2 .2  м кс

1:5000 1:3000
Внешний анапоговый сигнап / Внутренние параметры 

Низкочастотный и S -образный сгпаживающие фипьтры 

Установка параметрами ипи через анапоговый вход
Макс. 1 кГц

Менее 0.01%  при изменении нагрузки от 0 до 100% (на ном. скорости)
Менее 0.01% при изменении мощности в диапазоне +10% (на ном. скорости)

Менее 0-01% при изменении внешней температуры от 0 до 50 °С (на ном- скорости)
0 - ± 1 0 VDC 

10К«
2.2 мкс

Внешний анапоговый сигнап I  Внутренние параметры 
Низкочастотный сгпаживающий фипьтр 

Установка параметрами 

Установка параметрами (диапазон: +8 VDC)

Вкпю чение привода. Сброс. Перекпю чение усипения. Сброс счетчика импупьсоа, Ф иксация мапой скорости, 
О граничение момента/скорости,Выбор заданных попожений и скоростей. Аварийная остановка. 
О граничение прямого/обратного вращения, Запрет входных импупьсов, Толчковый пуск. Выбор 

предустановленных параметров. Выбор режима управления (Положение / скорость / момент или 
комбинированны й). Выбор электронного коэфф. редукции, ф ункция Е-САМ. Выход в ноль. JO G -скорости

Выходы импупьсного датчика (А. В. Z-фазы: Line Driver и Z - open collector)

Готовность привода. П ривод вклю чен, Нулевая скорость. Уровень скорости  достигнут. П озиционирование 
вы попнено, Д ости гнут уровень ограничения м омента. А варийное откпю чение. Управпение э/м  торм озом.

Выход в нопь вы попнен. П редупреждение о перегрузке . П редупреждение об ош ибке. П ерепопнение 
задания позиционирования. П рограм мное ограничение В перед /Н азад , О перация захвата вы попнена, и др.

Сверхток, Перенапряжение. Низкое напряжение. Перегрев двигатепя. Ошибка регенерации, Перегрузка, 
Превышение скорости. Неправипьный входн. имп. сигнап. Ошибка позиционирования. Ошибка энкодера. 

Ошибка настройки, Активация аварийного стопа. Ограничение назад/вперед. Отклонение в контуре положения, 
Ошибка коммуникации. Отсутствие фазы питания. Комм, тайм-аут. Коротк. замык. на U.V.W ипи C N 1 .CN2.CN3.

RS-232 / RS-485 / CANopen / USB
Внутри помещения (вне прямого сопнечного света), Вне агрессивных сред 

(без коррозионных жидкостей и газов, пыли. ЛВС и т.д.)
Д о 1000м над уровнем  моря

86кПа - Ю бкПа
0”С ... 55"С  (при более вы сокой тем пературе требуется внеш нее принуд, охлаждение)

-2 0 *С ... 65°С 
О ... 90%  (без конденсата)

9 .80665м /с ’ (1 G) до  20Гц. 5 .88м / сг (0 .6G ) от 20 до  50Гц

IP20 
TN-система (*3)

IE C /E N  61800-5-1, UL508C

*1 При полной нагрузке , диапазон  регулирований скорости  определяется от миним альной скорости  (при которой двигатель не будет останавливаться)
*2 При заданной ном инальной частоте прощ ения, отклонение скорости  определяется как: (С корость  без нагрузки • С корость  при полной нагрузке) /  Н оминальная скорость  
*3 TN -система: С истема распределения зл октроэнергии . имеющ ая зазем ление нейтрали источника питания и непосредственную  связь  откры ты х проводящ их частей электроустановок 

с точкой зазем ления источника питания.



Серия 220В
45(1.77)

100Вт / 200Вт / 400Вт

Масса (кг)

1.5

27.5(1.08
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12(0.47;Ёя н г г

70(2.76) 170(6 69)

РЕ T E R M IN A L

750Вт /1 .0кВт /1 .5кВт

Масса (кг)

2.0

Серия 400В
82(3.23)

38

750Вт /1 .0кВт 11.5кВт

М асса (кг)

2.89

ПРИМЕЧАНИЕ
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70(2.76) 203(7.99)
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1)Размеры указаны в мм (дюймах).
2)Производитель оставляет за собой право изменять размеры и массу изделий без предварительного уведомления



Серия 400В

2.0кВт / 3.0кВт / 
4.5кВт/ 5.5кВт

М асса (кг)

5.5

7.5 кВт

Массв (кг)

5.5

136(5.35)

ся
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см

119.5(4.70)
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ч  

I
т

72.48(2.85) 
107(4.21)

Масса (кг)

ПРИМЕЧАНИЕ

11 кВт /15 кВт

размеры и массу изделий без предварительного уведомления

212.2 (8 35)

1)Размеры указаны в мм (дюймах).
2)Производитепь оставляет за собой право изменять

123(4 04)
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Программа-конфигуратор ASDA-Soft
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Электронный кулачок (E-Cam)
■ Дружественный интерфейс редактирования 

функции Е-САМ с моделированием эскизов 
и кривых, реализуемых электронным 
кулачком. Быстрая настройка для управления 
летучими и барабанными ножницами.

Осциллограф
■ Универсальная функция мониторинга в 

реальном времени, подобно цифровому 
осциллографу, позволяющая быстро 
отображать статус и данные по каждой оси.

ЗАХВАТ/ СРАВНЕНИЕ
■ Помощь в конфигурировании 

функций ЗАХВАТ и СРАВНЕНИЕ 
вы со кос коро С П  Ш Х  И М11 ул ьс н Ы X 

сигналов.

ЛАЗ! [Ом

\гш*т PU

Ш'Мч
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Режим позиционирования (Pr)
■ Удобный интерфейс редактирования 

предоставляет возможность гибкого 
управления позиционированием по каждой 
оси, и легко реализует такие функции, 
как выход на исходную, пошаговое 
перемещение, и др. функции многоосевого 
управления положением.

Тревоги
■ Удобная функция настройки 

тревог, способствующая 
быстрому поиску 
неисправно сте й с и с те м ы 
с рекомендациями по 
корректировке.

Параметрирование
■ Многофункциональный редактор 

параметров позволяет считывать, 
отображать, редактировать, изменять, 
сравнивать и распечатывать конкретные 
параметры сервопривода, а также 
загружать параметры с компьютера в 
сервопривод.
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•  Клеммные разъемы
■ Удобные быстроеьеминые 

клеммные соединители для 
моделей o r  1 ООВ г до ЗкВт.

V  IT IS iR jQjLajLicI 
<*>1?

•  Силовые кабели
■ Стандартные 3-х и 5-ти метровые кабели с 

разъемом для подключения серводвиг ателя 
к еервопреобразователю.

•  Кабель энкодера
■ Стандартные 3-х и 

5-ти метровые кабели с 
разъемами для подключения 
энкодера серводвигателя к 
с ер во 11 реобразо ваге л ю .

•  Кабель связи по RS-232
■ Стандартный 3-х метровый кабель 

с 2-ми разъемами для связи ASD- 
А2 с компьютером, контроллером 
или операторской панелью по 
интерфейсу RS-232.



Стандартный CANopen 
коммуникационный кабель (0.5м 
или 1м) и распределительная 
коробка TAP-CN03 для связи ASD- 
Л2 с мастер-контроллером Delta.

Коннектор RS-485
Используется для соединения 
несколько сервоприводов ASD-A2 
по интерфейсу RS-485 через Modbus 
соединение.

43

•  Аксессуары CANopen

•  Клеммный блок для разъема 
вх/вых (CN1), 20-контактный

■ Код заказа: ASD-IF-SC5020

•  Клеммный блок
■ Клеммный блок в комплекте

с кабелем (0.5м) для удобного 
монтажа (без пайки) 
дискретных и аналоговых 
входов/выходов.

■  Крепится на DIN-рейку.

•  Тормозной резистор
■ Два типа внешних тормозных 

резисторов: 400В т/400м  и
I кВт/200м.

■ Для выбора тормозного резистора 
см. таблицу на стр. 38 настоящего 
каталога.

•  Кабель связи по USB
■ Для связи ASD-A2 с персональным 

компьютером или ноутбуком.

■  Версия USB l . l



Опции и аксессуары

•  Силовые разъемы
ASDBCAPW0000

Название Маркировка Изготовитель

Корпус С4201 Н00-2*2РА JOWLE

Терминал С4201 ТОР-2 JOWLE

ASDBCAPW0100

Название Маркировка Изготовитель

Корпус С4201 Н00-2*ЗРА JOWLE

Терминал С4201 ТОР-2 JOWLE

ASD-CAPW2000

ASD-CAPW4000

MS 3106A-24-11S

— Ш

UJ
CLAM P:W PS3057-20A

Stra ight Plug W PS3106A-32-17S

ASD-CAPW1000

MS 3106A-20-18S

Силовые кабели

ASD-ABPW0003, ASD-ABPW0005

ASD-CNBR1000

ASD-ABPW0103, ASD-ABPW 0105

ASD-CAPW1003, ASD-CAPW1005

О

с

(50mm)
(1.97mm)

Название Маркировка Изготовитель

Корпус С4201 Н00-2*2РА JOWLE

Терминал С4201 ТОР-2 JOWLE

N Маркировка I
м м  I люим

1 ASD-ABPW 0003 3000 ±100 118±4

2 ASD-ABPW 0005 5000±100 197±4

Название Маркировка Изготовитель

Корпус С4201 Н00-2*ЗРА JOWLE

Терминал С4201 ТОР-2 JOWLE

N L
1V I а  р  м л  d  г \  а мм

1 ASD-ABPW0103 3000±100 118±4

2 ASD-ABPW0105 5000±100 197±4

N Маркировка Модель I
ММ I

1 ASD-CAPW1003 3106A-20-18S 3000±100 118±4

2 ASD-CAPW1005 3106A-20-18S 5000±100 197±4

= < § )

(80 mm)
(3.15 mm)

44



Силовые кабели

ASD-CAPW1103 ASD-CAPW1105

©

А

N Маркировка Модель t
мм пюим

1 ASD-CAPW1103 3106A-20-18S 3000±100 118±4

2 ASD-CAPW1105 3106A-20-18S 50001100 197±4

(80mm) 

(3 .15inch)

ASD-A2PW1003, ASD-A2PW1005

т

о

Ж

N Маркировка Модель 1
мм пюим

1 ASD-A2PW1003 3106A-20-18S 30001100 11814

2 ASD-A2PW1005 3106A-20-18S 50001100 19714

(80mm)
(3.15inch)

ASD-A2PW1103, ASD-A2PW1105

Г  л

-------

ч  У

N Маркировка Модель 1
М М П Ш 1 4 М

1 ASD-A2PW1103 3106A-20-18S 30001100 11814

2 ASD-A2PW1105 3106A-20-18S 50001100 19714

ASD-CAPW1203/1205
N Маркировка Модель L

мм пюим

1 ASD-CAPW1203 3106A-20-18S 30001100 11814

2 ASD-CAPW1205 3106A-20-18S 50001100 19714

(100mm) (Х ф ,
(3.94inch)

ASD-CAPW1303/1305
N Маркировка Модель L

мм I дюйм
1 ASD-CAPW1303 3106A-20-18S 30001100 11814

2 ASD-CAPW1305 3106A-20-18S 50001100 19714

(3.94inch)
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J i

Опции и аксессуары

Силовые кабели

ASD-CAPW2003, ASD-CAPW2005

О

( 80m m )

(3.15inch)
N Маркировка Модель L

M M  l Л Ю И М

1 ASD-CAPW2003 3106A-24-11S 3000±100 118±4

2 ASD-CAPW2005 3106A-24-11S 5000±100 197±4

(100m m )
=сС§)

(3 .94 inch)

ASD-CAPW2103, ASD-CAPW2105

N Маркировка Модель L
M M П Ю И М

ASD-CAPW2103 3106A-24-11S 3000±100 118±4

Ll ASD-CAPW2105 3106A-24-11S 5000±100 19714

(3.94inch)

ASD-CAPW2203, ASD-CAPW2205

Ж

(80m m ) N Маркировка Модель t
MM Л Ю И М

1 ASD-CAPW2203 3106A-24-11S 3000±100 11814

2 ASD-CAPW2205 3106A-24-11S 5000±100 19714

(100m m )

(3 .94 inch)

ASD-CAPW2303, ASD-CAPW2305

N Маркировка Модель ММ
L

ПЮИМ

1 ASD-CAPW2303 3106A-24-11S 30001100 11814

2 ASD-CAPW2305 3106A-24-11S 50001100 19714

(3 .15 inch ) 
(100m m )
(3 .9 4 in ch )

ASD-CAPW3203, ASD-CAPW3205

L1

N Маркировка Модель L
мм

1 ASD-CAPW3203 MS 3106-24-11S 30001100

2 ASD-CAPW3205 MS 3106-24-11S 50001100

3100±100

5100±100

(80m m )

(3 .15 inch )
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•  Силовые кабели

ASD-CAPW3303, ASD-CAPW3305

п
N Маркировка Модель L

М М
L1

М М

1 ASD-CAPW3303 MS 3106-24-11S 3000±100 3100±100

ASD-CAPW3305 MS 3106-24-11S 5000±100 5100±100

Разъемы для подключения энкодера
ASD-ABEN0000

<s>
(о )

Название Маркировка Изготовитель

Housing AMP(1-172161-9) AMP

MOTOR SIDE Terminal AMP( 170359-3) AMP

CLAMP DELTA(34703237XX) DELTA

DRIVE SIDE
PLUG ЗМ 10120-3000PE 3M

SHELL 3M 10320-52A0-008 3M

ASD-CAEN1000

Название Маркировка Изготовитель

MOTOR SIDE 3106A-20-29S ------

DRIVE SIDE
PLUG 3M 10120-3000PE ЗМ

SHELL 3M 10320-52A0-008 ЗМ

Кабели для подключения энкодера

ASD-ABEN0003, ASD-ABEN0005

0 V ? tnrmn » 11
□ Ж L

-  « Г -
J l lU U

L

UiD b"

Название Маркировка Изготовитель

Housing AMP(1-172161-9) AMP

MOTOR SIDE Terminal AM P(170359-3) AMP

CLAMP DELTA(34703237XX) DELTA

DRIVE SIDE
PLUG ЗМ 10120-3000PE 3M

SHELL ЗМ 10320-52A0-008 3M

Маркировка

ASD-ABEN0003

ASD-ABEN0005

3000±100

5000±100

юим

118±4

197±4

ASD-CAEN1003, ASD-CAEN1005
Название Маркировка Изготовитель

MOTOR SIDE 3106A-20-29S ---------

DRIVE SIDE
PLUG ЗМ 10120-3000PE ЗМ

SHELL ЗМ 10320-52A0-008 ЗМ

Маркировка

ASD-CAEN1003

ASD-CAEN1005

Модель

3106A-20-29S

3106A-20-29S

3000±100

5000±100 197±4
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Кабель подключения батарейного блока для абсолютного энкодера IW

3864811900
15 ± 5

1 (BLACK) 
2 (RED)

detail А
-------П

15 ± 5

detail В
П-------

1 (RED)
2 (BLACK)

Название Маркировка Изготовитепь

Housing А2004Ю Р-2 JWT

Terminal А2004Н00-2Р JWT

Батарейные блоки для абсолютного энкодера

Одинарная батарея
ASD-MDBT0100

—

а
68

Ш

а
22

Е д .и зм . : m m

Двойная батарея
ASD-MDBT0200

45

64.5

юci

в
с

г

OJ
26

Е д .и зм . : m m

Клеммный блок для вх/вых (CN1), 
20-контактный

ASD-IF-SC5020

15.28

Изготовитель Маркировка

DINKLE 0221-24-5339-10

DINKLE 0221-24-5340-10

— ...
: в :

• ,
------

1
1 :  
V ;  '♦

я г :

— -

ASO-lF-SCtftfO

со

Коннектор RS-485

ASD-CNIE0B06

55.0

Ш ОШ
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Клеммный блок

ASD-BM-50A

Кабель связи по RS-232
ASD-CARS0003

г п
N Маркировка Е Н К Ы Я
1 ASD-CARS0003 3000±100 118±4

Кабель связи по USB
DOP-CAUSBAB

А
Pd ППFГ 1

□
о

m s

140030

CONDUCTOR INSULATOR

TINNED COPPER BRAID 
P V C JA C K E T  --------------

Кабель связи no CANopen

Г 4 \ш---------------------------- J f> Щш-----------------------_________________ 1 С____________ I ___

/ \
------------ ULAJl] 1 1

120.5

В
P2

Р1

РЗ

Р4

N Маркировка

1 DOP-CAUSBAB 1400±30 55±1.2

TAP-СВОЗ, ТАР-СВ05, ТАР-СВ10

Н1

L + 10
N Маркировка и ш

мм 1 Н Ш В

1 ТАР-СВОЗ 300±10 11.5Ю.4

2 ТАР-СВ05 500±10 19±0.4

2 ТАР-СВ10 1000±10 39±0.4

Распределительная коробка для CANopen

TAP-CN03

СОтг
со
ор
00 L

£ • /

1Г)со

оо
cvi

ПРИМЕЧАНИЕ
1)Размеры указаны в мм (дюймах).
2)Производитель оставляет за собой право изменять размеры 

и массу изделий без предварительного уведомления.



Комбинация сервоприводов, двигателей и опций

Серия 220В
Преобразователь 100Вт и низкоинерционны й двигатель 100Вт
П реобразователь A S D - A 2 1 0

 
—1 ГО 1 □

Д вигатель Е С М А - С 1  0 4 0 1  □  S

Без торм оза С торм озом

ЗМ 5 М ЗМ 5 М

Кабель С и л о в о й  к а б е л ь  
A S D - A B P W 0 0 0 3

С и л о в о й  к а б е л ь  
A S D - A B P W 0 0 0 5

С и л о в о й  к а б е л ь  
A S D - A B P W 0 1 0 3

С и л о в о й  к а б е л ь  
A S D - A B P W 0 1 0 5

К а б е л ь  э н к о д е р а  
A S D - A B E N 0 0 0 3

К а б е л ь  э н к о д е р а  
A S D - A B E N 0 0 0 5

К а б е л ь  э н к о д е р а  
A S D - A B E N 0 0 0 3

К а б е л ь  э н к о д е р а  
A S D - A B E N 0 0 0 5

Разъем
С и л о в о й  р а з ъ е м  A S D B C A P W 0 0 0 0 С и л о в о й  р а з ъ е м  A S D B C A P W 0 1 0 0

Р а з ъ е м  э н к о д е р а  A S D - A B E N 0 0 0 0

Преобразователь 200Вт и низкоинерционны й двигатель 200Вт
П реобразователь A S D - A 2 - 0 2 2 1 - П

Д вигатель Е С М А - С 1 0 6 0 2  m s

Без торм оза С торм озом

ЗМ 5М ЗМ 5М

Кабель С иловой  кабель 
A S D - A B P W 0 0 0 3

С иловой  кабель 
A S D - A B P W 0 0 0 5

С иловой  кабель  
A S D - A B P W 0 1 03

С иловой  кабель  
A S D - A B P W 0 1 05

Кабель энкодера  
A S D - A B E N 0 0 0 3

Кабель энкодера  
A S D - A B E N 0 0 0 5

Кабель энкодера  
A S D - A B E N 0 0 0 3

Кабель энкодера  
A S D - A B E N 0 0 0 5

Разъем
С иловой  разъем A S D B C A P W 0 0 0 0 С иловой  разъем A S D B C A P W 0 1 0 0

Разъемы энкодера A S D - A B E N 0 0 0 0

Преобразователь 400Вт и низкоинерционны й двигатель 400Вт
П реобразователь A S D - A 2 - 0 4 2 1 - □

Д вигатель
Е С М А -С 1  0 6 0 4  CDS 
Е С М А -С 1  0 8 0 4  □  7

Без торм оза С торм озом

ЗМ 5М ЗМ 5М

Кабель С иловой  кабель 
A S D - A B P W 0 0 0 3

С ил овой  кабель 
A S D - A B P W 0 0 0 5

С иловой  кабель 
A S D - A B P W 0 1 03

С иловой  кабель 
A S D - A B P W 0 1  05

Кабель энкодера  
A S D - A B E N 0 0 0 3

Кабель энкодера  
A S D - A B E N 0 0 0 5

Кабель энкодера  
A S D - A B E N 0 0 0 3

Кабель энкодера  
A S D - A B E N 0 0 0 5

Разъем
С иловой  разъем A S D B C A P W 0 0 0 0 С иловой  разъем A S D B C A P W 0 1 0 0

Разъемы энкодера  A S D - A B E N 0 0 0 0



Преобразователь 400Вт и среднеинерционны й двигатель 500Вт
П реобразователь a s d - a :2-0421 - □

Д вигатель E C M A - E 1 1 3 0 5 D S

Без торм оза С торм озом

ЗМ 5М ЗМ 5М

Кабель С ил овой  кабель 
A S D -C A P W 1  0 0 3

С ил овой  кабель 
A S D - C A P W 1  0 0 5

С иловой  кабель 
A S D - C A P W 1 1 03

С ил овой  кабель  
A S D - C A P W 1 1 05

Кабель энкодера  
A S D - C A E N 1 0 0 3

Кабель энкодера  
A S D - C A E N 1 0 0 5

Кабель энкодера  
A S D - C A E N 1 0 0 3

Кабель энкодера  
A S D - C A E N 1  0 0 5

Разъем
С ил овой  разъем A S D - C A P W 1 0 0 0

Разъемы энкодера  A S D - C A E N 1 0 0 0

Преобразователь 400Вт и вы сокоинерционны й  двигатель 300Вт
П реобразователь A S D -A 2 5-0421 - □

Д вигатель E C M A - G 11 3 0 3  O S

Без торм оза С торм озом

ЗМ 5М ЗМ 5М

Кабель
С ил овой  кабель 
A S D - C A P W 1  0 0 3

С иловой  кабель 
A S D - C A P W 1 0 0 5

С иловой  кабель 
A S D - C A P W 1 1 03

С иловой  кабель 
A S D - C A P W 1 1 05

Кабель энкодера  
A S D - C A E N 1 0 0 3

Кабель энкодера  
A S D - C A E N 1 0 0 5

Кабель энкодера  
A S D - C A E N 1 0 0 3

Кабель энкодера  
A S D - C A E N 1 0 0 5

Разъем
С ил овой  разъем A S D -C A P W 1  0 0 0

Разъемы энкодера  A S D - C A E N 1 0 0 0

Преобразователь 750Вт и низкоинерционны й двигатель 750Вт
П реобразователь  A S D - A 2 - 0 7 2 1 - □

Д вигатель  Е С М А - С 1 0 8 0 7  □  S
Е С М А -С 1  0 9 0 7  CHS

Без торм оза  С торм озом

ЗМ 5М ЗМ 5М

Кабель С иловой  кабель 
A S D - A B P W 0 0 0 3

С иловой  кабель 
A S D - A B P W 0 0 0 5

С ил овой  кабель 
A S D - A B P W 0 1  03

С ил овой  кабель 
A S D - A B P W 0 1 05

Кабель энкодера  
A S D - A B E N 0 0 0 3

Кабель энкодера  
A S D - A B E N 0 0 0 5

Кабель энкодера  
A S D - A B E N 0 0 0 3

Кабель энкодера  
A S D - A B E N 0 0 0 5

Разъем
С ил овой  разъем A S D B C A P W 0 0 0 0  С иловой  разъем A S D B C A P W 0 1 0 0

Разъемы энкодера  A S D - A B E N 0 0 0 0



Серия 220В

Преобразователь 750Вт и вы сокоинерционны й  двигатель 500Вт / 600Вт
П реобразователь A S D -A 2 1-0721 - □

Д вигатель E C M A - G 1 1 306 m s

Без торм оза С торм озом

ЗМ 5М ЗМ 5М

Кабель С иловой  кабель 
A S D -C A P W 1  0 0 3

С иловой  кабель 
A S D - C A P W 1  0 0 5

С иловой  кабель 
A S D - C A P W 1 1 03

С ил овой  кабель 
A S D - C A P W 1 105

Кабель энкодера  
A S D - C A E N 1003

Кабель энкодера  
A S D - C A E N 1  0 0 5

Кабель энкодера  
A S D -C A E N 1  0 0 3

Кабель энкодера  
A S D B C A E N 1 0 0 5

Разъем
С иловой  разъем A S D -C A P W 1  0 0 0

Разъемы энкодера A S D - C A E N 1 0 0 0

Преобразователь 1кВ ти  низкоинерционны й двигатель 1 кВт
П реобразователь A S D - A 2 -1 021 - □

Д вигатель Е С М А - С 1 1 01 0 CDS 
Е С М А -С 1  091 O O S

Без тормоза С торм озом

ЗМ 5М ЗМ 5М

Кабель С иловой  кабель 
A S D -C A P W 1  0 0 3

С ил овой  кабель 
A S D -C A P W 1  0 0 5

С ил овой  кабель 
A S D - C A P W 1 103

С иловой  кабель 
A S D - C A P W 1 1 05

Кабель энкодера  
A S D - C A E N 1 0 0 3

Кабель энкодера  
A S D - C A E N 1 0 0 5

Кабель энкодера  
A S D - C A E N 1  0 0 3

Кабель энкодера  
A S D - C A E N 1 0 0 5

Разъем
С иловой  разъем A S D -C A P W 1  0 0 0

Разъемы энкодера A S D -C A E N 1  0 0 0

Преобразователь 1 кВт и среднеинерционны й двигатель 1 кВт
П реобразователь A S D - A 2 - 1 021 - □

Д вигатель Е С М А .- E 1 1 3 1 0 D S
Без торм оза С торм озом

ЗМ 5М ЗМ 5М

Кабель С иловой  кабель 
A S D -C A P W 1  0 0 3

С иловой  кабель 
A S D -C A P W 1  0 0 5

С иловой  кабель 
A S D - C A P W 1 103

С иловой  кабель 
A S D - C A P W 1 1 05

Кабель энкодера  
A S D - C A E N 1 0 0 3

Кабель энкодера  
A S D - C A E N 1 0 0 5

Кабель энкодера  
A S D - C A E N 1 0 0 3

Кабель энкодера  
A S D -C A E N 1  0 0 5
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Разъем
С иловой  разъем A S D - C A P W 1 0 0 0  

Разъемы энкодера  A S D - C A E N 1 0 0 0



Серия 220В

Преобразователь 1 кВт и вы соко  инерционны й двигатель 850Вт / 900Вт
П реобразователь a s d - a ;> -1 0 2 1 -П

Д вигатель E C M A - G 1 1 3 0 9  D S

Без торм оза С торм озом

ЗМ 5М ЗМ 5М

Кабель С иловой  кабель 
A S D - C A P W 1 0 0 3

С иловой  кабель 
A S D - C A P W 1 0 0 5

С иловой  кабель 
A S D - C A P W 1 1 03

С иловой  кабель 
A S D - C A P W 1 1 05

Кабель энкодера  
A S D - C A E N 1 0 0 3

Кабель энкодера  
A S D - C A E N 1 0 0 5

Кабель энкодера  
A S D - C A E N 1003

Кабель энкодера  
A S D - C A E N 1 0 0 5

Разъем
С ил овой  р а зъ е м A S D - C A P W 1  ООО

Разъемы энкодера  A S D - C A E N 1 ООО

Преобразователь 1.5кВт и среднеинерционны й двигатель 1.5кВт
П реобразователь ASD -AS> - 1 5 2 1 - 0

Д вигатель Е С М А - Е 1 1 31 5 CHS

Без торм оза С торм озом

ЗМ 5М ЗМ 5М

Кабель С иловой  кабель 
A S D -C A P W 1  0 0 3

С ил овой  кабель 
A S D - C A P W 1 0 0 5

С иловой  кабель 
A S D - C A P W 1 103

С ил овой  кабель 
A S D - C A P W 1 1 05

Кабель энкодера  
A S D - C A E N 1 0 0 3

Кабель энкодера  
A S D - C A E N 1 0 0 5

Кабель энкодера  
A S D -C A E N 1  0 0 3

Кабель энкодера  
A S D - C A E N 1 0 0 5

Разъем
С иловой  разъем A S D - C A P W 1  0 0 0

Разъемы энкодера  A S D - C A E N 1 0 0 0

Серия 400В
Преобразователь 750Вт и низкоинерционны й двигатель 750Вт
П реобразователь A S D - A 2 - - 0 7 4 3 - П

Д вигатель E C M A - J 1 0 8 0 7  □  S

Без торм оза С торм озом

ЗМ 5 М З М 5 М

Кабель С и л о в о й  к а б е л ь  
A S D - A B P W 0 0 0 3

С и л о в о й  к а б е л ь  
A S D - A B P W 0 0 0 5

С и л о в о й  к а б е л ь  
A S D - A B P W 0 1 0 3

С и л о в о й  к а б е л ь  
A S D - A B P W 0 1  0 5

К а б е л ь  э н к о д е р а  
A S D - C A E N 1 0 0 3

К а б е л ь  э н к о д е р а  
A S D - C A E N 1 0 0 5

К а б е л ь  э н к о д е р а  
A S D - C A E N 1 0 0 3

К а б е л ь  э н к о д е р а  
A S D - C A E N 1 0 0 5

Разъем
С и л о в о й  р а з ъ е м  A S D B C A P W 0 0 0 0 С и л о в о й  р а з ъ е м  A S D B C A P W 0 1 0 0

Р а з ъ е м  э н к о д е р а  A S D - A B E N 0 0 0 0



Комбинация сервоприводов, двигателей и опций

Серия 400В
Преобразователь 1 кВт и среднеинерционны й двигатель 1 кВт
П реобразователь A S D - А 2 - 1 0 4 3 - П

Двигатель Е С М А

С/)□0
 

со 

*1

Без торм оза С торм озом

З М 5 М З М 5 М

Кабель С и л о в о й  к а б е л ь  
A S D - C A P W 1 0 0 3

С и л о в о й  к а б е л ь  
A S D - C A P W 1 0 0 5

С и л о в о й  к а б е л ь  
A S D - C A P W 1 1 0 3

С и л о в о й  к а б е л ь  
A S D - C A P W 1 1 0 5

К а б е л ь  э н к о д е р а  
A S D - C A E N 1  0 0 3

К а б е л ь  э н к о д е р а  
A S D - C A E N 1 0 0 5

К а б е л ь  э н к о д е р а  
A S D - C A E N 1 0 0 3

К а б е л ь  э н к о д е р а  
A S D - C A E N 1 0 0 5

Разъем
С и л о в о й  р а з ъ е м  A S D - C A P W 1 0 0 0

Р а з ъ е м  э н к о д е р а  A S D - C A E N 1 0 0 0

Преобразователь 1.5кВт и среднеинерционны й двигатель 1.5кВт
П реобразователь A S D - A 2 - 1  5 4 3 - П

Д вигатель Е С М А . - K 1 1 3 1 5 D S

Без торм оза С торм озом

З М 5 М З М 5 М

Кабель С и л о в о й  к а б е л ь  
A S D - C A P W 1 0 0 3

С и л о в о й  к а б е л ь  
A S D - C A P W 1  0 0 5

С и л о в о й  к а б е л ь  
A S D - C A P W 1 1 0 3

С и л о в о й  к а б е л ь  
A S D - C A P W 1 1 0 5

К а б е л ь  э н к о д е р а  
A S D - C A E N 1  0 0 3

К а б е л ь  э н к о д е р а  
A S D - C A E N 1 0 0 5

К а б е л ь  э н к о д е р а  
A S D - C A E N 1  0 0 3

К а б е л ь  э н к о д е р а  
A S D - C A E N 1 0 0 5

Разъем
С и л о в о й  р а з ъ е м  A S D - C A P W 1 0 0 0

Р а з ъ е м  э н к о д е р а  A S D - C A E N 1 0 0 0

Преобразователь 2кВт и среднеинерционны й двигатель 2кВт
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П реобразователь A S D - A 2 - 2 0 4 3 - D

Д вигатель Е С М А - K 1 1 3 2 0 D S

Без торм оза С торм озом

З М 5 М З М 5 М

Кабель С и л о в о й  к а б е л ь  
A S D - C A P W 1 2 0 3

С и л о в о й  к а б е л ь  
A S D - C A P W 1  2 0 5

С и л о в о й  к а б е л ь  
A S D - C A P W 1  3 0 3

С и л о в о й  к а б е л ь  
A S D - C A P W 1 3 0 5

К а б е л ь  э н к о д е р а  
A S D - C A E N 1 0 0 3

К а б е л ь  э н к о д е р а  
A S D - C A E N 1 0 0 5

К а б е л ь  э н к о д е р а  
A S D - C A E N 1 0 0 3

К а б е л ь  э н к о д е р а  
A S D - C A E N 1  0 0 5

Разъем
С и л о в о й  р а з ъ е м  A S D - C A P W 1 0 0 0

Р а з ъ е м  э н к о д е р а  A S D - C A E N 1 0 0 0

*10
»



5.5
 

кВ
т 

4.5
 

кВ
т 

3 
кВ

т

Преобразователь и вы сокоинерционны й  двигатель 3 / 4.5 / 5.5 кВт
П реобразователь A S D - A 2 - 3 0 4 3 - D

Д вигатель E C M A - L 11 8 3 0 П  S

П реобразователь A S D - A 2 - 4 5 4 3 - D

Д вигатель Е С М A  L 1 1 8 4 5 D S

П реобразователь A S D - A 2 - 5 5 4 3 - D

Д вигатель E C M A - L 1 1 8 5 5 D  3

Без торм оза  С торм озом

З М 5 М З М 5 М

Кабель С и л о в о й  к а б е л ь  
A S D - C A P W 2 2 0 3

С и л о в о й  к а б е л ь  
A S D - C A P W 2 2 0 5

С и л о в о й  к а б е л ь  
A S D - C A P W 2 3 0 3

С и л о в о й  к а б е л ь  
A S D - C A P W 2 3 0 5

К а б е л ь  э н к о д е р а  
A S D - C A E N 1 0 0 3

К а б е л ь  э н к о д е р а  
A S D - C A E N 1 0 0 5

К а б е л ь  э н к о д е р а  
A S D - C A E N 1 0 0 3

К а б е л ь  э н к о д е р а  
A S D - C A E N 1 0 0 5

С и л о в о й  р а з ъ е м  A S D - C A P W 2 0 0 0
Разъем

Р а з ъ е м  э н к о д е р а  A S D - C A E N 1  ООО

Преобразователь 7 .5кВти вы сокоинерционны й  двигатель 7.5кВт
П реобразователь A S D - A 2 - 7 5 4 3 - D

Д вигатель E C M A - L 1 1 8 7 5 П  3

Без торм оза С торм озом

З М 5 М З М 5 М

Кабель С и л о в о й  к а б е л ь  
A S D - C A P W 3 2 0 3

С и л о в о й  к а б е л ь  
A S D - C A P W 3 2 0 5

С и л о в о й  к а б е л ь  
A S D - C A P W 3 3 0 3

С и л о в о й  к а б е л ь  
A S D - C A P W 3 3 0 5

К а б е л ь  э н к о д е р а  
A S D - C A E N 1  0 0 3

К а б е л ь  э н к о д е р а  
A S D - C A E N 1  0 0 5

К а б е л ь  э н к о д е р а  
A S D - C A E N 1 0 0 3

К а б е л ь  э н к о д е р а  
A S D - C A E N 1 0 0 5

С и л о в о й  р а з ъ е м  A S D - C A P W 2 0 0 0
Разъем

Р а з ъ е м  э н к о д е р а  A S D - C A E N 1  ООО
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Информация по безопасности

Прочие принадлежности (для всех моделей ASDA-A2)

О п и с а н и е М а р к и р о в к а

50-конт. разъем для сигналов ввода/вывода (Сп1) ASD-CNSC0050

Клеммный блок для вх/вых (CN1), 20-контактный ASD-IF-SC5020

Клеммный блок ASD-BM-50A

Кабель связи по RS-232 ASD-CARS0003

Кабель связи с ПК по USB DOP-CAUSBAB

Кабель связи по CANOpen TAP-СВОЗ / ТАР-СВ05 / ТАР-СВЮ

Распределительная коробка для CANOpen TAP-CN03
Коннектор RS-485 ASD-CNIE0B06

Тормозной резистор 400Вт, 40£2 BR400W040

Тормозной резистор 1кВт, 20Q BR1K0W020

Тормозной резистор 3кВт, 10Q BR1K5W005

Информация по безопасности

М е ж д у н а р о д н ы е
с та н д а р т ы

С е р в о п р и в о д  A S D A -A 2  п о л н о с т ь ю  у д о в л е тв о р я е т  т р е б о в а н и я м  м е ж д у н а р о д н ы х  
с т а н д а р т о в  ( IE C , EN, и д р .) ,  п р е д ъ я в л я е м ы х  д л я  п р о м ы ш л е н н о го  о б о р у д о в а н и я

EN61000-4-6 Level 3

EN61000-4-3 Level 3

С т а н д а р ты  Э М С EN61000-4-2 Level 2 and Level 3

EN61000-4-4 Level 3

EN61000-4-8 Level 4

EN61000-4-5 Level 3

К о н д у к т и в н о е  и 
р а д и о -и з л у ч е н и е В с о о т в е т с т в и е  с EN 550011 C l a s s A G r o u p l ,  с в н е ш н и м  ф и л ь тр о м  Э М С

М а р к и р о в к а  СЕ
С о о т в е тс т в и е  д и р е к т и в е  2 0 0 6 /9 5 /Е С  Е в р о п а р л а м е н т а  и Э М С  д и р е к т и в е  
2 0 0 4 /1 0 8 /Е С

Т р е б о в а н и я  UL UL (U.S.), cUL (Canada) recognized.

С т а д а р т н ы е  Тесты
IEC/EN50178, IEC/EN60529

IP20

В и б р о п р о ч н о с т ь 1 G д о  2 0 Гц, 0 .6G  от 20 д о  5 0 Гц в с о о т в е т с т в и е  с I Е С /Е N 5 0 1 78

У д а р о п р о ч н о с т ь 1 5 G /1 1 m c b  с о о т в е т с т в и е  с IE С /Е  N 6 0 0 0 2 8 -2 -2 7

С те п е н ь  за гр я зн е н и я С те п е н ь  2 в с о о т в е т с т в и е  с IE C /E N 6 1 800-5-1
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Серия 220В

Х а рактери сти ки  встроенны х торм о зны х резисторов
М иним ально  д опустим ое  

сопротивление тормозного резистора
Сервопривод (кВт) С опротивление  (Ом) 

(парам етр  Р 1-52)
М ощ ность  (Вт) 

(парам етр  Р1-53)

0.1 - - 3 0 0

0.2 -
- 3 0 0

0.4 ЛОО 40В т ЗОЯ

0.75 40Q 60Вт 2 0 0

1.0 4 0 0 60Вт 2 0 0

1.5 л о о 60Вт 2 0 0

Зам ечания:

■ Модели ASD A-A2 м ощ ностью  от 2кВт и выше не имеют встроенного тормозного  резистора.

В случае возникновения ошибки ALE05 (ош ибка регенерации) используйте резистор больш ей мощности 
и с меньшим сопротивлением  (но не меньше, чем минимально  допустим ое сопротивление, указанное 
в таблице)

Если мер, указанны х в пункте 2 недостаточно, то используйте внеш ний тормозной модуль

Для увеличения мощности допускается соединение торм озны х резисторов в параллель, при этом 
гарантируйте, чтобы их эквивалентное  сопротивление было не меньше, чем минимально допустимое 
сопротивление, указанное в таблице)

Серия 400В
Характеристики встроенных тормозных резисторов

М иним ально  д о п усти м о е  сопр отивл е ние  
торм озного  резистораСервопривод (кВт) С опротивление  (О м) 

(парам етр  Р 1-52)
М ощ ность  (Вт) 

(парам етр  Р 1-53)

0.75 8 0 0 100Вт 60 О

1.0 8 0 0 100Вт 6012

1.5 8 0 0 100Вт 400

2.0 - - 4 0 0

3.0 - - 30 О

4.5 - - 2 0 0

5.5 - - 200.

Зам ечания:

Модели ASD A-A2 м ощ ностью  от 2кВт и выше не имеют встроенного тормозного  резистора.

В случае возникновения ошибки ALE05 (ош ибка регенерации) используйте резистор большей мощности 
и с меньш им сопротивлением  (но не меньше, чем минимально  допустим ое сопротивление, указанное 
в таблице)

Если мер. указанны х в пункте 2 недостаточно, то используйте внеш ний тормозной модуль

Для увеличения мощ ности допускается соединение торм озны х резисторов в параллель, при этом 
гарантируйте, чтобы их эквивалентное  сопротивление было не меньше, чем минимально допустимое 
сопротивление, указанное в таблице)
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Сетевые возможности 
продукции Delta Electronics

DVS switch

^ Ш  Карта ynp
CNC Контроллер! движение

DMCNET
Delta Motion Control Network

Ethernet/485
Конвертер

PROFIBUS DP
Модуль уд а лен ­

ного вкл /выкл

PROFIBUS DP 
Slave модуль

Преобразователи
частоты

Модули
рекуперации

Сервосистемы

Энкодеры

Сервопривод 
и сервомотор

Источники питания

Панели оператора

Программируемые
логические
контроллеры

V

Регуляторы
температуры

Контрольно-измерительные
приборы

Частотные Программируемые
преобразователи логические контроллерыСетевые решения

Коммуникационные
конверторы



Ethernet

Панель оператораавления 
м для ПК

fejmcn MoeNn* М рИоср

Модуль
Ethernet

Н500

Ethernet
Модуль

удаленного
вкл/выкл

DeviceNet
Master
модуль

э о л л е р

DeviceNet DeviceNet
Конвертер Slave

модуль

dbus / RS-485
I

Сервоприводы

Ethernet I CANopen 
Комм, карта

DeviceNe

' -i > L|> :

a I *

Температурные
контроллеры

Текстовые 
панели оператора

Графические 
панели оператора

ш



По вопросам продаж и поддержки обращайтесь:
Астана +7(7172)727-132, Волгоград (844)278-03-48, Воронеж (473)204-51-73, Екатеринбург (343)384-55-89, Казань (843)206-01-48, 

Краснодар (861)203-40-90, Красноярск (391)204-63-61, Москва (495)268-04-70, Нижний Новгород (831)429-08-12, Новосибирск (383)227-86-73, 
Ростов-на-Дону (863)308-18-15,  Самара (846)206-03-16, Санкт-Петербург (812)309-46-40, Саратов (845)249-38-78, Уфа (347)229-48-12 

Единый адрес: dte@nt-rt.ru
 www.delta.nt-rt.ru


